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1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
zwigzanych z modernizacjg stacji uzdatniania wody w zakresie wymaganym przez Inwestora:

" Modernizacja stacji uzdatniania wody w Jaciazku” [branza sanitarna].

1.2. Zakres stosowania ST

Spec. Techniczna jest stosowana jako dokument w postepowaniu przetargowym i przy realizacji
umowy na wykonanie robot zwigzanych z realizacja przedsiewzigcia wymienionego w punkcie 1.1.
1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych z
wykonaniem modernizacji w obiektach SUW w Jacigzku. SUW sktada si¢ z ujecia wody, sieci wodo-
ciggowej, budynku hydroforow i filtrow.

Zakres robot obejmuje:
a/ w ujeciu wody:
- demontaz pompy glebinowej w studni nr 3 wraz z uzbrojeniem
- demontaz pompy glebinowej w studni nr 2 wraz z uzbrojeniem
- montaz pompy glebinowej w studni nr 3 wraz z uzbrojeniem
[pompa SP 17-11 50 Hz o wydajnosci Q= 0-22[m3/h] i H=120-58 [m H20 ] i mocy
silnika 7,5kW zamoéwiona z fabrycznie zamontowanym podwodnym kablem
elektrycznym o dtugo$ci 18m] wraz z rozruchem.
- montaz pompy glebinowej w studni nr 2 wraz z uzbrojeniem
[pompa SP 5A-25 50 Hz o wydajnosci Q= 0-6,5[m3/h] i H=160 - 45 [m H20 ] i mocy
silnika 2,2kW zamo6wiona z fabrycznie zamontowanym podwodnym kablem
elektrycznym o dhugosci 38m] wraz z rozruchem.
b/ w budynku hydroforow i filtrow:
- demontaz istniejacego agregatu sprezarkowego
- montaz 2 agregatow sprezarkowych [ na gotowych fundamentach] wraz z podtgczeniem
do istniejacej instalacji oraz sprawdzenie parametrow ich pracy po wysterowaniu.
- demontaz istniejacego chloratora C-52
- montaz nowego chloratora C-53 wraz z wdrozeniem cyklu obstugi urzadzenia
- wymiana zawordéw zwrotnych [2 szt.] przy aeratorach [potaczenia gwintowane].

- wymiana wodomierzy kotierzowych DN 80mm [2 szt.]

- mechaniczna rozbiorka fundamentéw pod pompy + uzupetnienie posadzki betonowej
Szczegdtowy zakres robot wg projektu budowlanego i przedmiaru robot.
Klasyfikacja robot wg Stownika Zamowien CPV:

45252126-7 Roboty budowlane w zakresie uzdatniania wody pitnej

1.4. Informacje o terenie budowy.

14.1 VUjecie wody

- teren budowy

Ujecie wody znajduje si¢ na wydzielonej i ogrodzonej dziatce nr 265/2 we wsi Jacigzek.
Ujecie wody sktada si¢ z 2 studni nr2 i nr3. Obudowa studni ponad terenem z kregdéw
betonowych.

Na terenie dzialki istnieje mozliwo$¢ zorganizowania budowy.

- zabezpieczenie interesu 0sob trzecich.

Dziatka nalezy do Inwestora, posiada droge dojazdowa. Wykonawca odpowiada za ochrong
instalacji na powierzchni ziemi oraz instalacje podziemne w czasie trwania budowy
[odpowiada za wszelkie ich uszkodzenia wynikajace z jego dziatania].



- Ochrona Srodowiska.

wykonawca ma obowigzek zna¢ i stosowaé w czasie robdt wszelkie przepisy dotyczace
ochrony $rodowiska [aby nie zanieczys$ci¢ zasobow wod podziemnych] oraz ograniczen
wynikajacych z pracy w strefie ochrony bezposredniej ujecia wody

- Warunki BHP

Wykonawca [osoby wykonujace] ma obowigzek zna¢ i stosowaé w czasie robdt przepisy
BHP [ posiada¢ aktualne zaswiadczenia szkolen z zakresu BHP] . Ma takze obowiazek
zabezpieczy¢ odpowiedni sprzet i odziez dla ochrony zycia i zdrowia 0sob zatrudnionych na
budowie.

1.4.2. Budynek hydroforéw i filtrow.

- teren budowy.

Budowa bedzie realizowana w budynku na wydzielonej i ogrodzonej dziatce nr 293/2 w
Jaciazku.

Obowigzuja wszystkie uwagi z pkt 1.4.1 z potozeniem szczegodlnej uwagi na problematyke
wtornego zanieczyszczenia wody uzdatnionej oraz spraw BHP przy montazu i rozruchu
agregatow sprezarkowych i chloratora.

1.5. Dokumenty .

Dokumentacja odniesienia jest:

- projekt budowlany pt.”Modernizacja stacji uzdatniania wody w Jaciazku” gm.Ploniawy-Bramura.

[branza sanitarna oraz branza elektryczno-sterownicza].

- specyfikacja istotnych warunkow zamowienia dla zadania ’Modernizacja stacji uzdatniania wody w

Jacigzku” gm.Ptoniawy-Bramura.

- przedmiar robot

- inne dokumenty i ustalenia na linii Inwestor -Wykonawca

oraz rozporzadzenia:

- Dz.U Nr 129/97 poz.844 [ BHP]

- Dz.U Nr 47/03 poz.401 [ BHP robot budowlanych]

- Dz.U Nr 1118/06 [ ,,Prawo budowlane”]

- Dz.U Nr 107/98 p0z.678, Nr8/02 poz.71 [ aprobaty wyroboéw budowlanych]

- Dz.U Nr 113/98 poz.728 [ zgodnos¢ i sposoby znakowania wyrobow w budownictwie]

I normy:

PN-87/M-34213 Urzadzenia do uzdatniania wody. wymagania i badania.

PN-91/B — 10700.00 Instalacje wewngtrzne wodociggowe i kanalizacyjne. Wymagania i badania
przy odbiorze. Wspdlne wymagania i badania.

PN-1SO 4064-1:1997 Pomiar objetosci wody w przewodach. Wodomierze do wody pitnej zimnej.

PN-85/M — 75002  Armatura przeptywowa instalacji wodociggowej. Wymagania i badania.
»Instrukcja montazu, uruchomienia i eksploatacji pomp glebinowych”.
,Instrukcja montazu, uruchomienia i eksploatacji agregatu sprezarkowego”.
,Instrukcja montazu, uruchomienia i eksploatacji chloratora”.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow

Wszystkie zakupione przez Wykonawce materialy zastosowane do budowy instalacji powinny

odpowiada¢ normom krajowym zastgpionym, jesli to mozliwe, przez normy europejskie lub

technicznym aprobatom europejskim. W przypadku braku norm krajowych lub technicznych aprobat

europejskich elementy i materialty powinny odpowiada¢ wymaganiom odpowiednich specyfikacji.

2.2. Pompy glebinowe

2.2.1 pompa SP 17-11 50 Hz o wydajnosci Q= 0-22[m3/h] i H=120-58 [m H20 ] i mocy

silnika 7,5kW zamowiona z fabrycznie zamontowanym podwodnym kablem
elektrycznym o dtugosci 18m



2.2.2 [pompa SP 5A-25 50 Hz o wydajnosci Q= 0-6,5[m3/h] i H=160 - 45 [m H20 ] i mocy
silnika 2,2kW zamowiona z fabrycznie zamontowanym podwodnym kablem
elektrycznym o dtugosci 38m]

2.3. Agregaty sprezarkowe

- agregaty sprezarkowe Q=15m3, p=10[bar], moc silnika = 3 [kW] - 2szt.

2.3 Chlorator

- chlorator C-53 - lszt.

2.4 Wodomierze

- wodomierze kotnierzowe DN8Omm - 2 szt.

2.5 Zawory zwrotne

- zawory zwrotne %" - 2 szt

2.6 Zaprawa samowyréwnujaca si¢ do naprawy nawierzchni betonowych i posadzek

- zaprawa do naprawy posadzek 2 x 1m2 =~2m2

2.7. Skladowanie materialow

Urzadzenia i materiaty nalezy sktadowa¢ w pomieszczeniu zamknigtym, ogrzewanym zabezpieczajgc

przed uszkodzeniem , korozjg oraz kradzieza.

3. SPRZET

Sprzet do wykonania modernizacji SUW

Wykonawca przystepujacy do wykonania modernizacji SUW powinien wykaza¢ si¢ mozliwoscia

korzystania z nastgpujacego sprzetu:

a/ zurawi budowlanych samochodowych,

lub atestowanych wciagarek mechanicznych, rgcznych

b/ samochodu dostawczego
4. TRANSPORT.
Wymagania dotyczace Srodkéw transportu.
Urzadzenia i materialty na budowe moga by¢ przewozone dowolnymi $rodkami transportu w sposob
zabezpieczajacy je przed uszkodzeniem lub zniszczeniem.. Wykonawca zabezpieczy urzadzenia
przed przesuwaniem si¢ i przetaczaniem pod wptywem sit bezwtadnoSci wystepujacych w czasie
ruchu pojazdow.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1 Ogolne zasady wykonania roboét
Wykonawca zobowigzany jest do takiego zorganizowania robot, aby roboty zostaly wykonane w
terminie umownym, zgodnie z projektem budowlanym i wiedzg techniczng z zachowaniem
szczegodlnej starannosci.
5.2. Roboty przygotowawcze
Przed przystapieniem do robét Wykonawca opracuje plan BIOZ .Wykonawca zglosi pisemnie zamiar
rozpoczecia robot w ustalonym z Inwestorem terminie.
5.3. Roboty na terenie ujecia wody.
53.1
Roboty nalezy rozpocza¢ od przygotowania urzadzenia do wyjmowania pomp [dzwig, trojnog].
Trwale odcig¢ zasilanie energetyczne studni nr 2. W pierwszej kolejnosci dokona¢ demontazu i
montazu pompy glebinowej [pkt.2.2.2] w studni nr 2 [studnia rezerwowa, glownie do plukania
filtrow]. Wszystkie prace prowadzi¢ zgodnie z projektem budowlanym, dokumentacjg techniczno-
ruchowa 1 instrukcja uruchomienia i eksploatacji pompy [m.i. staranne mocowanie kabla silnika
pompy do rur pompowych, pompowanie probne i pluczace, dezynfekcja. studni, pomiary zwierciadta
wody w studni w trakcie pompowania (statyczne i dynamiczne) ].Po uruchomieniu i sprawdzeniu
wszystkich parametrow sprawdzi¢ czy pompa wilasciwie wspotpracuje z zespotem filtrow. Kontrolo-
wany rozruch powinien trwa¢ minimum 72 godz.. Wyregulowac i we wspotpracy z pracownikami
odpowiadajacymi za branze elektryczno-sterownicza sprawdzi¢ wszystkie parametry pracy pompy.

53.2

Tak samo postgpowaé w przypadku studni nr 3 [demontazu i montazu pompy zasadniczej (pkt.2.2.1)].

Po uruchomieniu i sprawdzeniu wszystkich parametréw sprawdzi¢ czy pompa wlasciwie wspolpracuje

z zespotem hydroforow.



5.4. Roboty montazowe na terenie pomieszczenia hydroforow i filtrow.

5.4.1. Instalacja sprezonego powietrza

Dokona¢ demontazu istniejacego agregatu sprezarkowego. Na istniejgcych fundamentach

zamontowa¢ przewidziane w dokumentacji budowlanej agregaty spr¢zarkowe [patrz pkt.2.3].
Dokona¢ potaczenia z istniejaca instalacja sprezonego powietrza. Nalezy wymieni¢ na nowe zawory
zwrotne na instalacji napowietrzania wody:- zawory zwrotne przy saturatorach 0400mm [przy filtrach
ci$. 01000mm] Nalezy zastosowaé zawory zwrotne membranowe gwintowane - razem 2 szt. [3/4”] .
W zalezno$ci od potrzeb rozwazy¢ wymiang zawordéw odcinajacych.

5.4.2. Instalacja dezynfekcji wody.

Nalezy zdemontowac¢ stary chlorator C52 i zamontowa¢ nowy chlorator C53 na podchloryn
sodu. Dokona¢ rozruchu urzadzenia i przygotowac do chlorowania sieci w przypadku
koniecznym.

5.4.3. Instalacja wody sieciowej.

Dokona¢ wymiany 2 wodomierzy kotnierzowych DN80m

5.4.4. Roboty budowlane rozbiorkowe i naprawcze.

Mechaniczna rozbidrka niepotrzebnych fundamentéw pomp wraz z naprawa posadzki.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Celem kontroli robot bedzie takie starowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiggnaé
zatozong jako$¢ robdt. wykonawca odpowiedzialny jest za jakos$¢ robot i montowanych urzadzen i ma-
teriatdw. Wszystkie dokumenty jak: atesty, certyfikaty, karty gwarancyjne [np. dla pomp z fabrycznie
zamontowanymi kablami podwodnymi], protokoty z rozruchu pomp, protokoéty szczelnosci instalacji
oraz instrukcj¢ obshugi urzgdzen wykonawca przekaze przy odbiorze koncowym Inwestorowi.

7. OBMIAR ROBOT

Dla potrzeb inwestycji ,, Modernizacja stacji uzdatniania wody w Jaciazku” nie ustanawia si¢ specjal-
nych wymagan. kontroli podlega¢ bedzie zakres wykonanych robot w oparciu o zakres robdt okreslo-
nych projektem budowlanym i specyfikacjg techniczna.

8. ODBIOR ROBOT

Gotowos¢ do odbioru zglasza wykonawca pisemnie po zakonczeniu robot [ po 72 godzinach pracy

SUW po zamontowaniu wszystkich przewidzianych urzadzen oraz zaprogramowaniu sterowania. na-

lezy pobra¢ probki wody do badan bakteriologicznych i fizyko-chemicznych].

Zamawiajacy wyznacza termin odbioru w ciggu 14 dni liczac od daty otrzymania zawiadomienia i

powiadamia wykonawce o tym terminie.

Do odbioru koncowego wykonawca zobowiazany jest przygotowac nastepujace dokumenty:

- wykaz robot zanikajacych i cze§ciowo odebranych przez zamawiajacego [pompy glebinowe]

- atesty lub $wiadectwa jakos$ci wbudowanych materialéw, niezbedne certyfikaty, gwarancje,
deklaracje zgodnosci i dokumentacje techniczno-ruchowe

Czynnosci odbioru koncowego obejmuja:

- zapoznanie si¢ i sprawdzenie dokumentow przygotowanych przez wykonawce

- wizja lokalna SUW wraz ze sprawozdaniem z pracy SUW od dnia zgloszenia do dnia odbioru

- zapoznanie si¢ z wynikami badania wody

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Platnos$ci nalezy przyjmowaé zgodnie z zawartg umowg na wykonanie robot, dopuszczajac czeSciowe
fakturowanie za poszczegodlne etapy np:

- po wymianie i uruchomieniu pomp

- po wykonaniu robdt branzy sanitarnej w budynku hydroforni

W przypadku stosowania ceny ryczaltowej nalezy ustala¢ procent zaawansowania zleconych robot.
Koncowa zaptata dopiero po minimum 3 miesi¢gcznym bezawaryjnym okresie pracy.
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1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania ogdlne
dotyczace wykonania 1 odbioru robo6t instalacji elektrycznych

wewnetrznych hydroforni w Jacigzku, gm. Ploniawy-Bramura

2. Zakres robot objetych Specyfikacja Techniczna

Zapisy w ST dotycza prowadzenia robot zwigzanych z wykonaniem
instalacji wewngtrznych hydroforni, zgodnie z Projektem

Wykonawczym instalacji elektrycznych.

- zasilanie energetyczne,
- instalacja o$wietlenia i sity,
- instalacja elektryczna dla technologii,

- instalacja ogrzewania elektr.

3. Ogolne wymagania dotyczace wykonania instalacji
Wykonawca robo6t jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz
za zgodno$¢ robot z dokumentacja projektowa, Specyfikacjami
Technicznymi, przepisami techniczno-budowlanymi, normami i

zasadami wiedzy technicznej.

3.1 Zasilanie hydroforni

Zasilanie nalezy wykonac¢ z istniejagcego ztacza kablowego ZK-2.

3.2 Wewnetrzna linia zasilajaca

Zasilanie rozdz. RG nalezy wykona¢ kablem YKXS 5x25mm?2
3.3 Pomiar energii elektrycznej
Pomiar energii elektrycznej zlokalizowany jest w istniejagcym ztaczu

kablowym i nie podlega modernizacji



3.4 Ukladanie kabli i przewodow
Przewody nalezy uktada¢ w rurkach ochronnych i korytkach
kablowych; po zakonczeniu robot nalezy wykona¢ badania 1 proby
pomontazowe.

3.5 Rozdzielnia gléwna
Rozdzielnia powinna by¢ tak zainstalowana, aby byt mozliwy do niej
dostep w czasie przegladoéw i1 konserwacji, oraz zabezpieczona przed
dostgpem o0séb nieuprawnionych

3.6 Instalacja elektryczna oSwietlenia
[los¢ 1 rozmieszczenie opraw oswietleniowych powinna spetniac¢
odpowiednie parametry natgzenia o§wietlenia, rownomiernosci
oswietlenia oraz stopnia zabezpieczenia przed ol$nieniem; osprzet
nalezy zamocowa¢ do podtoza w sposob zapewniajacy jego pewne,
trwale i bezpieczne osadzenie; w pomieszczeniach wilgotnych
stosowac osprzet [P44; po zakonczeniu robdt nalezy wykona¢ badania i
préby pomontazowe.

3.7 Instalacja elektryczna grzewcza
Do ogrzewania hydroforni zastosowano ogrzewanie grzejnikami
akumulacyjnymi. Grzejniki nalezy zamocowac do podtoza w sposéb
zapewniajacy ich pewne i trwate osadzenie;

3.8 Instalacja elektryczna gniazd wtykowych
Gniazda wtyczkowe nalezy instalowaé wytacznie ze stykiem ochronnym;
osprzet nalezy zamocowac do podtoza w sposdb zapewniajacy jego
pewne, trwate i bezpieczne osadzenie; w pomieszczeniach wilgotnych
stosowac osprzet [P44; po zakonczeniu robot nalezy wykona¢ badania i
proéby pomontazowe.

3.7 Instalacja zasilania urzadzen technologii
Przewody nalezy uktada¢ w rurkach ochronnych i korytkach
kablowych; po zakonczeniu robot nalezy wykonaé badania i proby

pomontazowe.



3.10 Uklad sterujacy
Po modernizacji hydrofornia pracowa¢ bedzie w uktadzie
poétautomatycznym. Jako sterownik zastosowa¢ SIMATIC S7-300
firmy Siemens.

3.11 Ochrona przeciwporazeniowa
Ochrong nalezy realizowa¢ poprzez zastosowanie izolacji czgsci
czynnych, oraz stosowanie wylacznikow réznicowo-pradowych. Sie¢
odbiorczg projektuje si¢ w systemie TN-S. Punkt rozdziatu TN-C/TN-S
nalezy uziemi¢. W tym celu nalezy utozy¢ bednarke stalowa ocynkowang
30x4mm i podiaczy¢ ja z uziomem otokowym budynku.

3.12 Sposob ukladania kabli i przewodow
Przewody w obiektach nalezy prowadzi¢: na tynku — w rurkach PCV,

korytkach i listwach kablowych oraz pod tynkiem.

3.14 Kontrola jakosci robot
- sprawdzeniu podlega wykonanie rob6t zgodnie z p. 3.4 — 3.13
- przewody w tablicach powinny by¢ powigzane w wigzki i
oznakowane
- krawedzie szaf 1 skrzynek powinny by¢ rownolegle do poziomu i
pionu
- powinny by¢ wykonane opisy paneli rozdzielczych oraz opisane i

ponumerowane obwody wychodzace

3.15 Odbior robot
Odbiorowi podlega:
- prawidtowos$¢ utozenia przewodow
- jako$¢ zastosowanych materialéw 1 urzadzen
- prawidtowos$¢ wynikow kontroli jako$ci robot
- prawidlowos$¢ wynikéw wykonanych pomiarow elekir.
- zgodnos$¢ dokumentacji powykonawczej ze stanem faktycznym

- prawidtowos$¢ funkcjonowania instalacji 1 urzadzen



4. Ogolne wymagania dotyczace materialow
Wyroby budowlane powinny posiada¢ atesty dopuszczenia do obrotu i
powszechnego stosowania, zgodnie z art. 10 Prawa Budowlanego
(Dz.U. 2000.106.1126) techniczne. Wykonawca powinien zapewni¢
wlasciwe sktadowanie, przechowywanie 1 zabezpieczenie materiatow
na placu budowy.

5. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu
Prace zwigzane z wykonaniem robot montazowych beda wykonywane
rgcznie i przy uzyciu narzgdzi zmechanizowanych, tj: wiertarki, mtoty
elektryczne udarowe. Sprzgt powinien by¢ sprawny technicznie 1
uzywany zgodnie z wymogami producenta.

6. Ogolne wymagania dotyczgce Srodkow transportu
Materiaty do wykonania robot instalacyjnych moga by¢ przewozone
dowolnymi srodkami transportu z zachowaniem zasad kodeksu
drogowego. Nalezy zachowa¢ srodki ostroznosci przy zatadunku i
roztadunku wyrobow, transportowane urzadzenia nalezy zabezpieczy¢

przed przesunigciami w czasie jazdy.

7. Normy i przepisy zwiazane
1. PN-76/E-05125  Elektroenergetyczne linie kablowe. Projektowanie i
budowa.
2. PN-IEC 60364-1:2000 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.
Ochrona dla zapewnienia bezpieczenstwa. Ochrona
przeciwporazeniowa .
3. PN-IEC 60364-4-47:2001 Instalacje elektryczne w obiektach
budowlanych. Ochrona dla zapewnienia bezpieczenstwa.
Stosowanie srodkéw ochrony dla zapewnienia
bezpieczenstwa. Srodki ochrony przed porazeniem pradem

elektrycznym.



4. PN-IEC 60364-5-53:2000 Instalacje elektryczne w obiektach

budowlanych. Dobor i montaz wyposazenia

elektrycznego. Aparatura rozdzielcza i sterownicza

5. PN-IEC 60364-5-52:2002 - Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.

Dobér 1 montaz wyposazenia elektrycznego.

Oprzewodowanie.
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NoakownE

SPIS TRESCI

PRZEDMIOT SPECYFIKACJI TECHNICZNEJ

ZAKRES ROBOT OBJETYCH ST

OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE WYKONANIA ROBOT
OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE MATERIALOW
OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE SPRZETU

OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE TRANSPORTU
NORMY | PRZEPISY ZWIAZANE



1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania ogdlne
dotyczace wykonania 1 odbioru robot instalacji elektrycznych

zewngetrznych hydroforni w Jacigzku, gm. Ptoniawy-Bramura
2. Zakres robot objetych Specyfikacja Techniczng

Zapisy w ST dotycza prowadzenia robot zwigzanych z wykonaniem
instalacji zewngtrznych hydroforni, zgodnie z Projektem Wykonawczym

instalacji elektrycznych.

- zasilanie energetyczne pomp studni glebunowych
- modernizacja o$wietlenia terenu.

- instalacja sterowania pomp,

3. Ogolne wymagania dotyczace wykonania instalacji
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos$¢ ich wykonania oraz
za zgodnos¢ robdt z dokumentacja projektowa, Specyfikacjami
Technicznymi, przepisami techniczno-budowlanymi, normami i

zasadami wiedzy technicznej.

1.3.1 Zasilanie pomp studni glebinowych
Zasilanie nalezy wykona¢ kablami YKYZo 5x10mm2 (studnia nr 2) i
YKYzo 5x16mm2 (studnia nr 3)

1.3.2 Sterowanie pomp studni gl¢binowych
Sterowanie nalezy wykona¢ kablami YKSYzZo 3x1,5mm2 —z
rozdzielni TE-GS do skrzynek ztaczowych oraz od skrzynek do studni
przewodami fabrycznymi, dostarczonymi razem z sondami. Skrzynki
ztaczowe nalezyuziemié. W tym celu nalezy wykona¢ miejscowy
uziom szpilkowy z pretow fi 18 polaczony bednarkg 25x4mm?2

1.3.3 Sposo6b ukladania kabli i przewodéw
Kable energetyczne ziemne nalezy uktada¢ zgodnie z normg PN-76/E-

05125 oraz N SEP-E-004. Trasa kabli winna by¢ wytyczona przez



uprawnionego geodete. Kable uktada¢ na glgbokosci 0,7m w gruncie z
zastosowaniem oznacznikéw Oki.

1.3.4 Instalacja oSwietlenia zewnetrznego
Przed zamontowaniem kazda oprawe nalezy podtaczy¢ do sieci i
sprawdzic€ jej dziatanie (sprawdzenie zaswiecenia si¢ lampy). Oprawy
montowac na stupie, po uprzednim wciggni¢ciu przewodow
zasilajacych do stupow.
Oprawy powinny by¢ mocowane w sposob trwaty, aby nie zmieniaty

swego potozenia pod wptywem warunkéw atmosferycznych.

3.1.5 Kontrola jakoSci robét
- sprawdzeniu podlega wykonanie robot zgodnie z p. 1.3.2 - 1.3.4

- powinny by¢ wykonane opisy skrzynek ztaczowych

3.1.6 Odbior robot
Odbiorowi podlega:
- prawidlowos¢ ulozenia przewodow
- jakos¢ zastosowanych materiatow 1 urzadzen
- prawidlowos¢ wynikow kontroli jakos$ci robot
- prawidtowo$¢ wynikéw wykonanych pomiarow elekitr.
- zgodno$¢ dokumentacji powykonawczej ze stanem faktycznym

- prawidlowos$¢ funkcjonowania instalacji i urzadzen

4. Ogolne wymagania dotyczace materialow
Wyroby budowlane powinny posiadac¢ atesty dopuszczenia do obrotu i
powszechnego stosowania, zgodnie z art. 10 Prawa Budowlanego
(Dz.U. 2000.106.1126) techniczne. Wykonawca powinien zapewnic¢
wlasciwe sktadowanie, przechowywanie i zabezpieczenie materialow
na placu budowy.

5. Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu
Prace zwigzane z wykonaniem rob6t montazowych beda wykonywane

recznie i przy uzyciu narzgdzi zmechanizowanych, tj: wiertarki, mtoty



elektryczne udarowe. Sprzgt powinien by¢ sprawny technicznie i
uzywany zgodnie z wymogami producenta.

6. Ogolne wymagania dotyczgce Srodkow transportu
Materiaty do wykonania robét instalacyjnych moga by¢ przewozone
dowolnymi srodkami transportu z zachowaniem zasad kodeksu
drogowego. Nalezy zachowa¢ $rodki ostrozno$ci przy zatadunku i
roztadunku wyrobow, transportowane urzadzenia nalezy zabezpieczy¢

przed przesunigciami w czasie jazdy.

7. Normy i przepisy zwiazane
1. PN-76/E-05125  Elektroenergetyczne linie kablowe. Projektowanie i
budowa.
2. PN-IEC 60364-1:2000 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.
Ochrona dla zapewnienia bezpieczenstwa. Ochrona
przeciwporazeniowa .
3. PN-1EC 60364-4-47:2001 Instalacje elektryczne w obiektach
budowlanych. Ochrona dla zapewnienia bezpieczenstwa.
Stosowanie srodkéw ochrony dla zapewnienia
bezpieczenstwa. Srodki ochrony przed porazeniem pradem
elektrycznym.
4. PN-IEC 60364-5-53:2000 Instalacje elektryczne w obiektach
budowlanych. Dobdr i montaz wyposazenia

elektrycznego. Aparatura rozdzielcza i sterownicza

5. PN-1EC 60364-5-52:2002 - Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.
Dobor i montaz wyposazenia elektrycznego.

Oprzewodowanie.



