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E - ELEMENTY ZAGOSPODAROWANIA TERENU

ZIELEN KOD CPV - 45112700 - 2
1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem specyfikacji technicznej jest wykonanie i odbiér robét zwigzanych z urzadzaniem
terendw zielonych na terenach przylegtych do projektowanego parkingu.
Przewiduje sie nastepujacy zakres robot:
— zahumusowanie terenéw niezabudowanych oraz splantowanie terenu,
— zaktadanie trawnikbw — obsianie trawa,
1.2. Zakres stosowania SST.
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przy przetargach oraz zlecaniu i realizacji
robot wymienionych w pkt. 1.1.
2. MATERIALY
—humus z odzysku
— nasiona traw - gotowa mieszanka traw powinna mie¢ oznaczony procentowy sktad gatunkowy,
klase, numer normy wg ktérej zostata wyprodukowana, zdolnos¢ kietkowania,
3. SPRZET
Wykonawca przystepujacy do wykonania zieleni powinien wykaza¢ sie mozliwoscig korzystania
z nastepujacego sprzetu:
— watu kolczatki oraz watu gtadkiego do zaktadania trawnikéw,
— kosiarki mechanicznej do pielegnacji trawnikéw,
— sprzetu do pozyskiwania ziemi urodzajnej (np. spycharki gasienicowej, koparki),
4. TRANSPORT
Transport materialdw do zieleni i elementéw matej architektury moze by¢ dowolny pod warunkiem, ze
nie uszkodzi, ani tez nie pogorszy jakosci transportowanych materialtdw. W czasie transportu drzewa i
krzewy musza by¢ zabezpieczone przed uszkodzeniem bryty korzeniowej lub korzeni i pedéw. Rosliny
z brytg korzeniowg muszg mie¢ opakowane bryty korzeniowe lub by¢ w pojemnikach.
5. WYKONANIE ROBOT
Wymagania dotyczace wykonania rob6t zwigzanych z trawnikami sg nastepujace:
— teren pod trawniki musi by¢ oczyszczony z gruzu i zanieczyszczen,
— teren powinien byé wyréwnany i splantowany
— rozscielenie ziemi urodzajnej spychaczem
- reczne przekopanie gleby
— siew powinien by¢ dokonany w dni bezwietrzne i nie deszczowe,
— okres siania - najlepszy okres wiosenny, najpozniej do potowy wrzesnia,
— przykrycie nasion - przez przemieszanie z ziemig grabiami
— po wysiewie nasion ziemia powinna by¢ watowana lekkim walem w celu ostatecznego wyréwnania i
stworzenia dobrych warunkow dla podsigkania wody. Jezeli przykrycie nasion nastgpilo przez
watowanie kolczatka, mozna juz nie stosowaé watu gtadkiego,
6. KONTROLA, JAKO SCI ROBOT
Kontrola w czasie wykonywania trawnikow polega na sprawdzeniu:
— 0czyszczenia terenu z gruzu i zanieczyszczen,
— okreslenia ilosci zanieczyszczen (w m3),
— pomiaru odlegtosci wywozu zanieczyszczen na zwaike,
— prawidlowego uwatowania terenu,
— gestosci zasiewu nasion,
— prawidtowej czestotliwosci koszenia trawnikéw i ich odchwaszczania,
— okresow podlewania, zwlaszcza podczas suszy,
— dosiewania ptaszczyzn trawnikow o zbyt matej gestosci wykietkowanych zdziebet trawy.
Kontrola robét przy odbiorze trawnikéw dotyczy:
— prawidiowej gestosci trawy (trawniki bez tzw. ,tysin”),
— obecnosci gatunkéw niewysiewanych oraz chwastow.
Kontrola rob6t w zakresie sadzenia i pielegnacji drzew polega na sprawdzeniu:,
— opakowania, przechowywania i transportu materiatu roslinnego,
— odpowiednich terminéw sadzenia,
7. OBMIAR ROBOT
Jednostka obmiarowa jest:
— 1 m2 wykonania: trawnikow
8. ODBIOR ROBOT



Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, SST i wymaganiami Inzyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji daty wyniki pozytywne.

Odbiér koncowy polega na:

— sprawdzeniu protokotéw z odbioréw czesciowych i stwierdzeniu zrealizowania zawartych w nich
postanowien,

— sprawdzeniu aktualnosci dokumentacji technicznej, uwzgledniajac wszystkie zmiany i uzupetnienia,
9. PODSTAWA PLATNO SCI

Podstawg ptatnosci jest cena jednostkowa, skalkulowana za jednostke obmiarowsa, ustalong dla danej
pozycji kosztorysu, zgodnie z oceng jakosci uzytych materiatléw i jakosci wykonania robdt, na
podstawie wynikéw pomiaréw i badan.

Warunki ptatnosci okresla Umowa o wykonanie robét i Istotne Warunki Zamowienia.

10. NORMY

PN-G-98011 - Torf rolniczy

PN-R-67022 - Materiat szkétkarski. Ozdobne drzewa i krzewy iglaste

PN-R-67023 - Materiat szkétkarski. Ozdobne drzewa i krzewy lisciaste

PN-R-67030 - Cebule, bulwy, kigcza i korzenie bulwiaste roslin ozdobnych



D.01.02.04. Rozbiérka elementow drog
SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
D.01.02.04 ROZBIORKA ELEMENTOW DROG

1. WSTEP

Roboty ugte w niniejszej SST zgodne s

z wspoélnym stownikiem zamowie

(CPV).

KOD CPV 45233120-6 Roboty w zakresie budowy droghodnikow, parkingéw

1.1. Przedmiot Szczegdtowej Specyfikacji Techniczne

Przedmiotem niniejsze] SS§ s

wymagania szczegotowe dotyce wykonania i odbioru roboét zgdanych z rozbidrk
elementow zagospodarowania wykonania chodnika dpagkingéw przy budynku Hali
Sportowej przy Zespole Szkoét im.Marii Sktodowskijrie w Krashcu

1.2. Zakres stosowania SST
Zakres stosowania niniejszej SST jest zgodny ZAergtami zawartymi w SST D-00.00.00
"Wymagania ogolne" pkt. 1.2.

1.3. Zakres Robot obgtych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej SST dotyeasad prowadzenia robét w ramach prac
rozbiérkowych zgodnie z dokumentat¢gchnicza.

1.4. Okredlenia podstawowe
Okreslenia podstawowe podane w niniejszej S Egodne z zamieszczonymi w
SST D-00.00.00 "Wymagania ogolne" pkt. 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgee Robot
Ogodlne wymagania dotygee wykonania Robot podano w SST D-00.00.00 "Wymegan
ogolne" pkt. 1.5.

2. MATERIALY
-nie dotyczy

3. SPRZAET
Ogodlne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-00.00.00"Wymagania ogoélne" pkt. 3

3.1. Typ sprztu Wykonawca dostosuje do rodzaju rozbiorki. Wylyraprzt powinien uzyskéa
akceptagj Inspektora nadzoru.

4. TRANSPORT

Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w SST D-00.00.00 "Wymagangdne( pkt. 4.

4.1. Przy ruchu po drogach publicznyehdki transportu powinny spetdiavymagania podane
w SST D-00.00.00 "Wymagania ogolne" pkt. 1.5.9.

4.2. Wykonawca zapewni sukcesywny odw0z materialgmzu z rozbidrki zgodnie z
ustaleniami pkt. 5 niniejszej ST.

4.3.Srodki transportowe naky dostosowé do rodzaju przewanych materiatow.



5. WYKONANIE ROBOT
Ogodlne zasady wykonania Robdét podano w ST D-00000Mymagania ogolne: pkt.5.

D.01.02.04. Rozbiorka elementow drég

Wszystkie obiekty przewidziane do rozbidrki wykoranelementéw nidiwych do powtérnego
wykorzystania powinny hyusuwane bez powodowaniacdinych uszkodze O ile odzyskane
elementy nie stajsic wkasndécia Wykonawcy powinien on przewié je na miejsce sktadowania
wskazane przez Inspektora nadzoru.

W przypadku sktadowania tych elementow poza pasgmtagzczenia Wykonawca powinien
uzyska& na to zgod witasciciela gruntu.

Ewentualne doty (wykopy) powstate po rozbiérce edamdw ulic, znajdujce se

w miejscach, gdzie zgodnie z Dokumenidejojektowy beda wykonane wykopy powinny lgy
tymczasowo zabezpieczone. W szczegdnnalezy zapobiec gromadzeniugsiv nich wody
opadowej. Wszystkie pozostate doty (wykopy) agleypetnic warstwami odpowiednim
gruntem do poziomu otacaagpgo terenu i zagci¢ zgodnie z wymaganiami ollenymi w SST
D-02.03.01 "Wykonanie nasypow".

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
Ogolne zasady kontroli jakoi Robét podano w SST D-00.00.00 "Wymagania ogopie.' 6.

6.1. Kontrola jakéci Robot polega na wizualnej ocenie komplétiéach wykonania oraz
sprawdzeniu stopnia uszkodzenia rozbieranych el#&meinpozostajcej konstrukcji.

7. OBMIAR ROBOT

Ogodlne zasady obmiaru Robdét podano w SST D-00.08\@@nagania ogolne™ pkt. 7.

7.1. Jednostlg obmiarows jest:

-1 mb dla (krawznika, obrzea,

-1 m2 dla (nawierzchni, podbudowy) -obiekty powamiowe,

-1 m3 dla gruzu z obiektow,

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru Rob6t podano w SST D-00.000fnagania ogélne" pkt. 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrici podano w SST D-00.00.00 "Wymagania ogolne”
pkt. 9.

9.1. Cena wykonania rob6t obejmuije:

-prace pomiarowe,

-oznakowanie robot,

- wyznaczenie elementow do rozbiorki,

-odkopanie elementow wraz z wgjem i oczyszczeniem,

- ew. przesortowanie materiatu uzyskanego z rokhiar celu ponownego jejaycia,
z utazeniem na miejscu sktadowania,

- zaladunek i wywiezienie materiatu z rozbiorki,

- wyréwnanie podtoSa i upardkowanie terenu rozbioérki,

- badania, sprawdzenia i pomiary,

10. PRZEPISY ZWIAZANE



Normy

1. PN-D-95017

Surowiec drzewny. Drewno tartaczne iglaste.

2. PN-D-96000

Tarcica iglasta ogélnego przeznaczenia

3. PN-D-96002

Tarcica léciasta ogdlnego przeznaczenia

4. PN-H-74219

Rury stalowe bez szwu walcowane naagorogolnego stosowania

5.

PN-H-74220 Rury stalowe bez szwggmnione i walcowane na zimno ogoélnego
przeznaczenia

6. PN-H-93401

Stal walcowana. towniki rownoramienne

7. PN-H-93402

Katowniki nierdbwnoramienne stalowe walcowane nagor

8.

BN-87/5028-12 Gwgdzie budowlane. Gwalzie z trzpieniem gtadkim, okgtym i
kwadratowym

9. BN-77/8931-12

Oznaczenie wskaika zagszczenia gruntu.



D.00.00.00. Wymagania ogélne

SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
D.00.00.00.

WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP

Roboty ugte w niniejszej SST zgodne s

z wspoélnym stownikiem zamowie

(CPV).

KOD CPV 45233120-6 Roboty w zakresie budowy drdgpdnikéw, parkingéw

1.1. Przedmiot Szczegotowej Specyfikacji Technigzne

Przedmiotem niniejszej Szczegdtowej Specyfikacphirecznej (SST)$

przepisy dotyczce wykonania i odbioru robot zgzaanych z wykonaniem chodnika ,drogi
parkingi ,zagospodarowanie terenu-trawniki.

1.2. Zakres stosowania SST Szczegat@pecyfikao Techniczia
(SST) stosuje sijako dokument przetargowy przy zlecaniu i realjzadbot.

1.3. Zakres robot okych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuymagania ogoline dla wykonania drogi,
chodnika ,parkingdw wymienionymi specyfikacjami:

D.01.02.04. Rozbiorka elementow drég i ulic,

D.02.00.00. ROBOTY ZIEMNE

D.02.01.01. Wykonanie wykopow z wywozem nadmiagnyi

D.04.00.00. PODBUDOWY

D.04.01.01. Profilowanie z zasgczeniem podia,

D.04.04.02. Podbudowa z kruszywa tamanego stabian@go mechanicznie,
D.05.00.00. NAWIERZCHNIE

D.05.03.23. Nawierzchnia z kostki brukowej betonpwe

D.08.00.00. ELEMENTY ULIC

D.08.01.01. Krawzniki betonowe,

D.08.03.01. Obrza betonowe,

D.09.01.01 Trawniki

1.4. Okrdlenia podstawowe

Uzyte w SST wymienione porej okr&lenia naleéy rozumie nasgpujaco:

1.4.1. Budowla drogowa -obiekt budowlany, néggldcy budynkiem, stanowty cata¢
techniczno-uaytkows (drog) albo jego czs¢ stanowsca odebny element konstrukcyjny

1.4.2. Chodnik -wyznaczony pas terenu przy jezalniddsungty od jezdni, przeznaczony do
ruchu pieszych i odpowiednio utwardzony.

1.4.3. Droga -wydzielony pas terenu przeznaczongudbu lub postoju pojazdéw oraz ruchu
pieszych wraz z wszelkimi udzeniami technicznymi zwkanymi z prowadzeniem i
zabezpieczeniem ruchu.

1.4.4. Dziennik Budowy -opatrzony piecta

Zamawiajcego zeszyt, z ponumerowanymi stronamizgdy do notowania wydarae
zaistniatych w czasie wykonywania zadania budowdaneejestrowania dokonywanych



odbioréw Rob6ét, przekazywania polédannej korespondencji technicznej paaizy
Inspektorem nadzoru, Wykonasvicprojektantem.

1.4.5. Jezdnia -g&¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

1.4.6. Kierownik budowy -osoba wyznaczona przez Wwe;, upowaniona do kierowania
robotami i do wysfpowania w jego imieniu w sprawach realizacji kokiua

1.4.7. Kierownik projektu — osoba wyznaczona pripezestora, upowaiiona do
nadzorowania, kontrolowania robo6t prowadzonych pikéykonawe i bedaca parednikiem
pomiedzy Inspektorem nadzoru a Inwestorem.

1.4.7.1. Inspektor nadzoru — osoba wytoniona w geqalzetargu przez Inwestora,
nadzorujca i kontrolujca roboty budowlane prowadzone przez Wykorgavidaca
pasrednikiem pomgdzy Kierownikiem projektu a Wykonawc

1.4.8. Korona drogi -jezdnia z poboczami lub ch&dmii, zatokami, pasami awaryjnego
postoju i pasami

dzielhcymi jezdnie.

1.4.9. Konstrukcja nawierzchni -uktad warstw nawodmi wraz ze sposobem ich pcenia.
1.4.10. Korpus drogowy -nasyp lub tagzwykopu, ktora jest ograniczona kogoarogi i
skarpami rowow.

1.4.11. Koryto -element uformowany w korpusie dnogm w celu utaenia w nim
konstrukcji nawierzchni.

1.4.12. Kosztorys Ofertowy -wyceniony KosztoSjispy.

1.4.13. Kosztory$lepy -wykaz Robot z podaniem ichéto (przedmiar) w kolejngci
technologicznej ich wykonania.

1.4.14. Ksgga Obmiaréw -akceptowany przez Inspektora nadzesayt z ponumerowanymi
stronami staacy do wpisywania przez Wykonawobmiaru dokonywanych Robét w formie
wyliczen, szkicow i ew. dodatkowych zaiznikéw. Wpisy w Ksidze Obmiaréw podlegaj
potwierdzeniu przez Inspektora nadzoru.

1.4.15. Laboratorium -drogowe lub inne laboratorioadawcze, zaakceptowane przez
Zamawiajcego, niezkdne do przeprowadzenia wszelkich hadprob zwhzanych z ocen
jakosci materiatéw oraz robét.

1.4.16. Materialy -wszelkie tworzywa niegime do wykonania Robot, zgodne z
Dokumentacj Projektows i specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane pirnepektora
nadzoru.

1.4.17. Nawierzchnia -warstwa lub zespot warstviaggtyuch do przejmowania i rozktadania
obciazen od ruchu na podi® gruntowe i zapewniajych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwacieralna -wierzchnia warstwa nawierzchni poddarmpbgednio oddziatywaniu
ruchu i czynnikow atmosferycznych.

b) Warstwa wizaca -warstwa znajdaga s¢ miedzy warstvg scieralmy a podbudow,
zapewnigjca lepsze rozienie napgzen

w nawierzchni i przekazywanie ich na podbudow

c) Warstwa wyréwnawcza -warstwa gfga do wyrownania nierowdoi podbudowy lub
profilu istniepcej nawierzchni.

d) Podbudowa -dolna e

nawierzchni stagca do przenoszenia ohzen od ruchu na podie. Podbudowa nie

sktad& si¢ z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocniczej.

e) Podbudowa zasadnicza -gérnasézpodbudowy spetniaga funkcje néne w konstrukcji
nawierzchni.

Moze ona sktadasi¢ z jednej lub dwdch warstw.

f) Podbudowa pomocnicza -dolnagéz
podbudowy spetniaga, obok funkcji nénych, funkcje zabezpieczenia



nawierzchni przed dziataniem wody, mrozu i przenigen czstek podidga.

Moze zawierd warstwe mrozoochrons, odsiczapca lub odcinajca.

g) Warstwa mrozoochronna -warstwa, ktérej gtbwnyadaniem jest ochrona nawierzchni
przed skutkami dziatania mrozu.

h) Warstwa odcinafa -warstwa stosowana w celu unietiwienia przenikania cgstek
drobnych gruntu do warstwy nawierzchnideej powyej.

i) Warstwa odsczapca -warstwa sttaca do odprowadzenia wody przedostaj st

do nawierzchni.

1.4.18. Niweleta -wysolk&iowe i geometryczne rozwigtie na ptaszcznie pionowego
przekroju w osi drogi lub obiektu mostowego.

1.4.19. Objazd tymczasowy -droga specjalnie praygaha i odpowiednio utrzymana do
przeprowadzenia ruchu publicznego na okres budowy.

1.4.20. Odpowiednia (bliska) zgodigo

-zgodna¢ wykonywanych Robo6t z dopuszczonymi tolerancjanpes przedziat tolerancji
nie zostat okrdony -z przeaitnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dlanégo
rodzaju Robdét budowlanych.

1.4.21. Pas drogowy -wydzielony liniami rozgranjazgmi pas terenu przeznaczony do
umieszczania w nim drogi oraz drzew i krzewow. @agowy mae rowniez obejmowa
teren przewidziany do rozbudowy drogi i budowyadlzah chronicych ludzi isrodowisko
przed ucizliwosciami powodowanymi przez ruch na drodze.

1.4.22. Podtge -grunt rodzimy lub nasypowy,Agcy pod nawierzchaido gkbokdasci
przemarzania.

1.4.23. Polecenie Inspektora nadzoru -wszelkieqeolia przekazane Wykonawcy przez
Inspektora nadzoru, w formie pisemnej, dotygezsposobu realizacji Rob6t lub innych spraw
zZwiazanych z prowadzeniem budowy.

1.4.24. Projektant -uprawniona osoba prawna lwxhna lgdaca autorem Dokumentacji
Projektowej.

1.4.25. Przedswzi¢ccie budowlane -kompleksowa realizacja howegagx#nia drogowego
lub catkowita modernizacja (zmiana parametréw gaoyoenych trasy w planie i przekroju
podtuznym) istniepcego padczenia.

1.4.26. Rekultywacja -roboty mge na celu uposzlkowanie i przywrdocenie pierwotnych
funkcji terenom naruszonym w czasie realizacji réaldudowlanego.

1.4.27. Rysunki -cg&¢

Dokumentacji Projektowej, ktora wskazuje lokalizagharakterystyki wymiary

obiektu kzdacego przedmiotem robot.

1.4.28. Zadanie budowlane eéz przedstwzi¢cia budowlanego, stanoyza odebna

catas¢ konstrukcyjm lub technologiczs zdolm do samodzielnego spetnienia
przewidywanych funkcji technicznazytkowych.

Zadanie mee polegé na wykonywaniu Robot zwzanych z budow modernizagj,
utrzymaniem oraz ochrarbudowli drogowej lub jej elementu.

1.5. Ogollne wymagania dotygze Robot

Wykonawca Robot jest odpowiedzialny za j&kiach wykonania oraz za ich zgodito

z Dokumentagj Projektova, SST i poleceniami Inspektora nadzoru.

1.5.1. Przekazanie Placu Budowy

(1) Zamawiagcy w terminie okrdonym w Dokumentach Kontraktowych przekaSe
Wykonawcy Plac Budowy

wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami, DzigrBudowy oraz jeden egzemplarz
projektu budowlanego i jeden komplet SST, orazneslgz. projektu statej organizacji ruchu.



(3) Na Wykonawcy spoczywa obayzek ztaenie do zatwierdzenia harmonogramu robét,
przed przekazaniem placu budowy.

(2) Na Wykonawcy spoczywa odpowiedziadi@a ochror przekazanych mu dokumentow
do chwili odbioru ostatecznego robot. Uszkodzorezniszczone znaki geodezyjne
Wykonawca odtworzy i utrwali na wiasny koszt.

1.5.2. Dokumentacja Projektowa
(1) Dokumentacja Projektowa przekazana Zamawgsmnu (,Wykonanie drogi,chodnika i
parkingdw przy budynku Hali Sportowej w Krasu)

a) projekty wykonawcze,

b) szczegodtowe specyfikacje techniczne wykonanidbioru robat,

c) kosztorysy,

(2) Jezeli w trakcie wykonywania Robot oka sk koniecznym uzupetnienie Dokumentacji
Projektowej przekazanej przez Zamawiagigo, Wykonawca spagdzi brakugce rysunki i
SST na wiasny koszt w 6-ciu egzemplarzach i przsde Inspektorowi nadzoru do
zatwierdzenia.

1.5.3. Zgodn& Robot z DokumentagjProjektovs i SST

(1) Dokumentacja Projektowa, SST oraz inne dodagkdekumenty przekazywane
przekazane przez Inspektora nadzoru Wykonawcy keigdrwania Kontraktu stanowi
cze$¢ Kontraktu, a wymagania wyszczegolnione wdahojednym z nich sobowizujace dla
Wykonawcy tak jakby zawarte byty w catej dokumeiitac

(2) W przypadku rozbiaosci w ustaleniach poszczegéinych dokumentéw ohpwe
nastpujaca kolejnd¢ ich waznosci:

-Szczegbtowa Specyfikacja Techniczna oraz normrgegisy budowlane powszechnie
obowizujace.

-Dokumentacja Projektowa.

(3) Wykonawca nie mae wykorzystywa biedow lub opuszczew Dokumentach
Kontraktowych na wiasnkorzys¢, a o ich wykryciu winien natychmiast powiad@mi
Inspektora nadzoru, ktéry dokona odpowiednich zmiaoprawek.

(4) Wszystkie wykonane Roboty i dostarczone matehieda zgodne z Dokumentagj
Projektowy i SST.

W przypadku rozbinosci opis wymiarow waniejszy jest od odczytu ze skali rysunku.
(5) Dane okrélone w Dokumentacji Projektowej i w SSEda uwazane za wartki
docelowe, od ktorych dopuszczalmeosichylenia w ramach okilenego przez Inspektora
nadzoru i SST przedziatu tolerancji. Cechy matéwaitelementéw budowli mugzye
jednorodne i wykazyw@bliska zgodnd¢ z okr&lonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech
nie powinny przekracZadopuszczalnego przedziatu toleranc;ji.

Jezeli zostata okrdona warté¢ minimalna lub warté& maksymalna tolerancji albo obie te
wartasci, to Roboty powinny b prowadzone w taki sposob, aby cechy tych matevidid
elementow budowli nie znajdowahksi przewaajacej mierze w pobku wartcci
granicznych.

W przypadku, gdy materiaty lub Roboty nigvs petni zgodne z Dokumentacj

Projektowg lub SST, ale oggnigta zostanie mdiwa do zaakceptowania jak®d

elementy budowli, to Inspektor nadzoruiaakceptowatakie Roboty i zgodzi

si¢ na ich pozostawienie, jednak zastosuje odpowiepinigcenia od ceny kontraktowej,
zgodnie z ustaleniami szczegotowymi kontraktu &I S

(6) W przypadku, gdy materiaty lub Roboty nieve petni zgodne z Dokumentacj



Projektovg lub SST, i wptyrto to na niezadowalaga jakas¢ elementu budowli, to takie
materiaty zasipione innymi a Roboty rozebrane i wykonane ponowidoszt Wykonawcy.
1.5.4. Zabezpieczenie Placu Budowy

(1) Wykonawca jest zobowzany do zabezpieczenia Placu Budowy oraz utrzynraciau
publicznego na Placu Budowy, w sposéb ékney w SST D.00.00.00, w okresie trwania
realizacji kontraktu ado zakaczenia i odbioru ostatecznego Robot.

(2) Przed przyspieniem do Robo6t Wykonawca przedstawi Inspektomadzoru do
zatwierdzenia uzgodniony z Projekt Organizacji RucBabezpieczenia Robot w okresie
trwania budowy. W zafenosci od potrzeb i pogpu Robét projekt organizacji Ruchu
powinien by aktualizowany przez Wykonawaa bieaco i zatwierdzany w odpowiednik
Oddziale GDDKIA.

(3) W czasie wykonywania Robot Wykonawca dostarzainstaluje i bdzie obstugiwat
wszystkie tymczasowe wdzenia zabezpieczaie takie jak: ogrodzeniaswietlenie, sygnaty
i znaki ostrzegawcze, zapory itp., zatrudni dozarcpodejmie wszelkie inngrodki
niezlegdne dla ochrony Robo6t, bezpieasava pojazddw i pieszych.

(4) Wykonawca zapewni state warunki widocgeiov dzien i w nocy tych zapor i znakow,
dla ktorych jest to nieodzowne ze wadpw bezpieczestwa.

(5) Wszystkie znaki, zapory i inne ydzenia zabezpieczge powinny by akceptowane
przez Inspektora nadzoru.

(6) Fakt przystpienia do Rob6t Wykonawca powinien obsai publicznie przed ich
rozpoczciem w sposob uzgodniony z Inspektora nadzoru pragz umieszczenie w
miejscach i iléciach okrélonych przez Inspektora nadzoru tablic informacgmyktérych
tres¢ bedzie zatwierdzona przez Inspektora nadzoru. Tablicemacyjne kda utrzymywane
przez Wykonawg w dobrym stanie przez caty okres realizacji Robot.

(7) Koszt zabezpieczenia Placu Budowy nie podlelyebmej zaptacie i przyjmuje gize jest
witaczony w cer kontraktowe.

1.5.5. Ochronarodowiska w czasie wykonywania Robot

(1) Wykonawca ma obowzek zné i stosowé w czasie prowadzenia Robot wszelkie
przepisy dotyczce ochronyrodowiska naturalnego. W okresie trwania realizojntraktu,
az do zakaczenia i odbioru ostatecznego Robdt,

Wykonawca hdzie podejmowawszelkie uzasadnione kroki meg na celu stosowanie:si
do przepiséw i norm dotyazych ochronyrodowiska na Placu i wokét Placu Budowy oraz
bedzie unik& uszkodzé lub ucazliwosci dla osob lub wtasrici spotecznej i innych, a
wynikajacych ze skzenia, hatasu lub innych przyczyn powstatych

w nastpstwie jego sposobu dziatania. Stasugi do tych wymaga Wykonawca bdzie miat
szczegOlny wzgd na:

- Lokalizacg bazy, magazynow, sktadowisk i wegtrznych drog transportowych zosgan
tak wybrane, aby nie powodowaniszczé w srodowisku naturalnym.

- Plac Budowy i wykopy dtla

utrzymywane bez wody staej.

- Zostal podgte odpowiednigrodki zabezpieczage przed:

-zanieczyszczeniem zbiornikdw i ciekow wodnych pyitgpaliwami, olejami, materiatami
bitumicznymi, chemikaliami oraz innymi szkodliwymsiibstancjami,

-zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,

-przekroczeniem dopuszczalnych norm hatasu,

-mozliwoscia powstania pzaru.

(2) Optaty i kary za przekroczenie w trakcie readijz Robot norm, okrdonych w
odpowiednich przepisach dotyez/ch ochronyrodowiska, obeizaja Wykonawe.



(3) Odpady powstate w czasie procesu budowlanegps¢ wlasndgcia Wykonawcy i na
nim spoczywa obowkek ich utylizacji, chybaze Kierownik projektu zadecyduje inaczej.
1.5.6. Ochrona przeciwparowa

(1) Wykonawca bdzie przestrzegaprzepiséw ochrony przeciwparowej.

(2) Wykonawca bdzie utrzymywa

sprawny spre przeciwpaarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy,

na terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniactobiych, mieszkalnych i magazynach
oraz w maszynach i pojazdach.

(3) Materiaty tatwopalne dula

skladowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przepisaabezpieczone

przed dosgpem o0sob trzecich.

(4) Wykonawca bdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowao®arem
wywotanym jako rezultat

realizacji Robot albo przez personel Wykonawcy.

1.5.7. Materiaty szkodliwe dla otoczenia

(1) Materiaty, ktore w sposob trwaty s

szkodliwe dla otoczenia, nie zosjatopuszczone dazycia.

(2) Nie dopuszczasido wycia materiatow wywotuyjcych szkodliwe promieniowanie o
stezeniu wikszym od dopuszczalnego.

(3) Wszelkie materiaty odpadoweyie do Robo6t powinny méeswiadectwa dopuszczenia,
wydane przez uprawnianednostk, jednoznacznie okékajace brak szkodliwego
oddziatywania tych materiatéw seodowisko.

(4) Materiaty, ktére sszkodliwe dla otoczenia tylko w czasie Rob6t, &akaczeniu
Robot ich szkodliwét zanika (np. materiaty pylaste) mplgy¢

uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagzchnologicznych wbudowania.zéd
wymagaj tego odpowiednie przepisy Zamavi@y powinien otrzymeé

zgod: na wycie tych materiatow od wiaiwych organéw administracji patwowe;j.

(5) Jezeli Wykonawca uayt materiatow szkodliwych dla otoczenia nie zgodree
specyfikacjami, a ichaycie spowodowato jakiekolwiek zagmreniesrodowiska, to
konsekwencje tego poniesie Wykonawca.

1.5.8. Ochrona wiasioi publicznej i prywatnej

(1) Wykonawca jest zobowzany do ochrony przed uszkodzeniem lub zniszczeniem
wiasndci publicznej i prywatnej.

(2) Jezeli w zwiazku z zaniedbaniem, niewsldwym prowadzeniem robot lub brakiem
koniecznych dziafaze strony Wykonawcy nagti uszkodzenie lub zniszczenie wtastio
publicznej lub prywatnej, to Wykonawca na swoj kasaprawi lub odtworzy uszkodzgn
wilasnd¢. Stan naprawionej wiasgm powinien by nie gorszy ni przed powstaniem
uszkodzenia.

(3) Wykonawca jest w petni odpowiedzialny za ockrarzadzex uzbrojenia terenu takich
jak: przewody, ruroagi ,kable teletechniczne itp., oraz uzyska u odedwich wtadz
bedacych wit&cicielami tych uradzen informacje odnénie doktadnego polfenia tych
urzadzen w obrbie Placu Budowy.

(4) O zamiarze przysgpienia do Rob6t w polidu tych uradzen, badz ich przetaenia,
Wykonawca powinien zawiadothwiascicieli tych uradzen i Inspektora nadzoru.

(5) O fakcie przypadkowego uszkodzenia instalagjzadzen podziemnych Wykonawca
bezzwitocznie powiadomi Inspektora nadzoru i zagdewane wiadze orazdrie z nimi
wspotpracowat dostarczaj wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu aapr

(6) Wykonawca bdzie odpowiadaza uradzenia obce, ktére w wyniku dziata
Wykonawcy zostaty uszkodzone.

(7) Na wykonawcy spoczywa obayzek:



-realizacji robét w sposob powoduay minimalne niedogodrioi dla oséb trzecich,
-odpowiedzialnéci za uszkodzenia zabudowy otaezaj teren budowy,

-sporazdzenia inwentaryzacji stanu istrieggo otoczenia placu budowy,

-zawiadomienia Inspektora nadzoru o zawieranychezorcielami terendw przylegtych do
placu budowy umowach,

-sporzdzenie inwentaryzacji stanu technicznego drogastyGh Wykonawcy do obstugi
placu budowy,

1.5.9. Ograniczenie ohgien osi pojazdow

(1) Wykonawca bdzie stosowasi¢ do obowiazujacych ograniczé obchzen

0si pojazdOw podczas transportu materiatéw i@praa drogach publicznych poza granicami
Placu Budowy.

(2) Uzyska on wszelkie nieztine zezwolenia od odpowiednich wtadz rgaie pojazdow o
ponadnormatywnych ohgieniach osi i w sposObagty bedzie powiadamiat Inspektora
nadzoru o fakcie zycia takich pojazdéw. Uzyskanie zezwolenia nie owaalWykonawcy od
odpowiedzialnéci za uszkodzenia drdg, ktore mdgy¢ spowodowane ruchem tych
pojazdow.

(3) Wykonawca nie ma wywaé pojazdéw o ponadnormatywnych of@niach osi na
istniejacych ani wykonywanych konstrukcjach nawierzchnilwgbie granic Placu Budowy.
(4) Wykonawca bdzie odpowiedzialny za jakiekolwiek uszkodzeniavgpdowane ruchem
budowlanym i kdzie zobowizany do naprawy uszkodzonych elementow na wiasagtka
sposOb zaakceptowany przez Inspektora nadzoru.

1.5.10. Bezpiec#sstwo i higiena pracy.

(1) Podczas realizacji Robot Wykonawca powiniezeptrzegé przepisoéw dotyczcych
bezpieczastwa i higieny pracy. W szczegokod Wykonawca ma obowzek zadbé, aby
personel nie wykonywat pracy w warunkach niebezpigch, szkodliwych dla zdrowia oraz
nie spetniajcych odpowiednich wymagasanitarnych.

(2) Wykonawca zapewni igdzie utrzymywat wszelkie ugglzenia zabezpieczge, socjalne
oraz sprzt i odpowiedni odziez dla ochronyzycia i zdrowia 0s6b zatrudnionych na budowie
oraz dla zapewnienia bezpieagdva publicznego.

(3) Uznaje si, ze wszelkie koszty zwrane z wypetnieniem wymaga

okreslonych powyej nie podlegaj odrebnej zaptacie igsuwzgkdnione w Cenie

Kontraktowej.

(4) Wykonawca przed rozpogaem robot dostarczy do zatwierdzenia Inspektonadzoru
plan BIOZ.

1.5.11. Ochrona i utrzymanie Robo6t
(1) Wykonawca bdzie odpowiedzialny za ochreiRobdt i za wszelkie materialy i wdzenia
uzywane do Robot od daty rozpecia do zakaczenia i odbioru kicowego Robot.

(2) Wykonawca bdzie utrzymywa roboty do czasu kmowego odbioru. Utrzymanie
powinno by prowadzone w taki sposob, aby budowla drogowgdublementy byty w
zadawalajcym stanie przez caty czas, do momentu odbioficdewego.

(3) J&li Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzynea to na polecenie Inspektora
nadzoru powinien rozpogé& roboty utrzymaniowe nie @diej niz w 24 godziny po
otrzymaniu tego polecenia.

(4) Wykonawca zobowgrany jest do stosowaniaggio obowazujacych norm i przepiséw
prawnych dot. utrzymania i ochrony robot.

(5) Wykonawca przyjmuje do wiadorm informacg okreslajaca rownowanaosé

norm i przepiséw prawnych.

(6) Wykonawca po odkryciu niewypatow i niewybuchdwsi zgodnie z obowzujacymi
przepisami zabezpieczyeren ich wysipowania i powiadondiodpowiednie stiby oraz po



usungciu zagraenia dalej kontynuowaprace, nie wykorzystag powyzszego jako argument
niedotrzymania termindw prac.

2. MATERIALY

2.1.7Zr6dta uzyskania materiatow

(1) Zrodta uzyskania wszystkich materiatéw powinny byybrane przez Wykonawc

z wyprzedzeniem, przed rozpecem Roboét. Nie piniej niz

3 tygodnie przed zaplanowanymygiem materiatdw Wykonawca dostarczy

Inspektorowi nadzoru szczegotowe informacje datgezoroponowanegarodia wytwarzania
lub wydobywania, wymagarviadectwa badalaboratoryjnych i reprezentatywne probki
materiatow.

W przypadku niezaakceptowania przez Inspektoraoradnateriatu ze wskazanegmdia,
Wykonawca przedstawi do akceptacji Inspektorowizaad materiat z innegarédta.
Zatwierdzenie partii materiatow z danegddta nie oznacza,

ze wszystkie materiaty z tegoodia keda przez Inspektora nadzoru dopuszczone do
wbudowania.

(2) Wykonawca zobowgany jest prowadzi

na biegaco badania w celu udokumentowania, Se materiatgkane z

dopuszczonegarddita w sposob ggly beda spetniaty wymagania SST.

2.2. Pozyskiwanie materiatdbw miejscowych

(1) Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwald wiacicieli i odngnych wiadz na
pozyskanie materiatéw z jakichkolwigkddet miejscowych wiczapc w tozrédta wskazane
przez Zamawiajcego i jest zobowzany dostarczylnzynierowi wymagane dokumenty
przed rozpoaxiem eksploatacijirédta.

(2) Wykonawca przedstawi dokumentazpwierajca raporty z badaterenowych i
laboratoryjnych oraz proponowaprzez siebie metedvydobycia i selekcji do zatwierdzenia
Inspektorowi nadzoru.

(3) Biorac pod uwag

fakt, ze na podstawie prébek pobranychze@dta nie mana doktadnie okrgi¢

granic zalegania materiatowé mog wystapi¢ normalne wahania ich cech, Inspektor
nadzoru mee polect selekcg materiatu z danej g&ci zrodta oraz mége odrzuact

cze$¢ zrodha jako nie nadaga sic do eksploatacii.

(4) Wykonawca ponosi odpowiedziakiaza spetnienie wymagalosciowych i jak@gciowych
materiatéw z jakiegokolwiekrédta.

(5) Wykonawca poniesie wszystkie koszty gmeine z pozyskaniem materiatow i
dostarczeniem ich do Robot.

(6) Wszystkie materiaty odpowiadap wymaganiom pozyskane z wykopow na Placu
Budowy lub z innych miejsc wskazanych w dokumentemfitraktowych bda wykorzystane
do robot lub odwiezione na odktad odpowiednio danaga Kontraktu lub wskaza
Inspektora nadzoru.

(7) Z wyjatkiem uzyskania na to pisemnej zgody Inspektorazoad Wykonawca nieddzie
prowadz¢ zadnych wykopow w olebie Placu Budowy poza tymi, ktore zostaty
wyszczegoblnione w dokumentach kontraktowych.

(8) Humus i nadktad czasowo zt§ z terenu wykopow, ukopow i miejsc pozyskaniaskyuv
powinny by sktadowane w hatdach i wykorzystane przy zasypbalb rekultywacji. Po
zakaczeniu eksploatacfirédta, materiaty odpadowe powinnydy powrotem
przemieszczone do wyrobisk. Skarpy powinny blagodzone w stopniu jak najbardziej
zblizonym do uksztattowania otaczeggo terenu. Nadktad powiniendgdwnomiernie
roztozony. Obszar wyrobiska powinien dyastpnie przykryty rélinnoscia.



(9) Eksploatacjarddet materiatow &dzie zgodna ze wszelkimi regulacjami prawnymi
obowigzujacymi na danym obszarze.

(10) Materiaty pozyskane z rozbiorki o ile Kierowrprojektu nie postanowi inaczej stajie
wiasndcia Wykonawcy.

2.3. Inspekcja wytworni materiatow

(1) Wytwornie materiatow magby¢ okresowo kontrolowane przez Inspektora nadzoru w
celu sprawdzenia zgodfm stosowanych metod produkcyjnych z wymaganiamibki
materialtdw mog by¢ pobierane w celu sprawdzenia ich $giavosci. Wynik tych kontroli
bedzie podstaw akceptacji okrdonej partii materiatow pod wzellem jakdci.

(2) W przypadku, gdy Inspektor nadzoredbie przeprowadzat inspekojvytworni beda
zachowane nagbujace warunki:

a) Inspektor nadzorwebzie miat zapewnianwspotprag i pomoc Wykonawcy oraz
producenta materiatdbw w czasie przeprowadzaniaektgp

b) Inspektor nadzorughzie miat wolny dosip, w dowolnym czasie, do tychezi wytwaorni,
gdzie odbywa siprodukcja materiatdw przeznaczonych do realiZamjitraktu.

2.4. Materiaty nie odpowiadge wymaganiom

(1) Materiaty nie odpowiadage wymaganiom zostamprzez Wykonawe wywiezione z
Placu Budowy, Bdz ztozone w miejscu wskazanym przez Inspektora nadzesli.ldspektor
nadzoru zezwoli Wykonawcy naycie tych materiatéw do innych robétzrte dla ktorych
zostaty zakupione, to koszt tych materiatow zostganzewartéciowany przez Inspektora
nadzoru.

(2) Kazdy rodzaj Robaot, w ktorym znajdugie nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty,
Wykonawca wykonuje na wiasne ryzyko, iczsk z jego nieprzyjciem i niezaptaceniem.
2.5. Przechowywanie i sktadowanie materiatow

(1) Wykonawca, zapewni aby tymczasowo sktadowartemady zachowaty swaj

jakos¢ i przydatné¢ do Robot oraz zgod§é z wymaganiami SST i byty dagine do kontroli
przez Inspektora nadzoru.

(2) Miejsca czasowego sktadowania materiatdbw powioy€ po zakaczeniu Robot
doprowadzone przez Wykonagvdo ich pierwotnego stanu, w sposéb zaakceptowezezp
Inspektora nadzoru.

2.6. Wariantowe stosowanie materiatow



D.00.00.00. Wymagania ogélne

(1) J&li Dokumentacja Projektowa lub SST przewiglmazliwos¢ wariantowego
zastosowania rodzaju materiatu w wykonywanych Ratigt\Wykonawca powiadomi
Inspektora nadzoru o swoim zamiarze co najmniggddnie

przed uyciem materiatu, albo w okresie dkzym, jéli bedzie to wymagane dla batla
prowadzonych przez

Inspektora nadzoru. Wybrany i zaakceptowany rodegriatu nie moe liypazniej
zmieniany bez zgody Inspektora nadzoru.

3. SPRET

(1) Wykonawca jest zobowzany do aywania jedynie takiego spgtu, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na wdeiwosci wykonywanych roboét. Spetu uzywany do robot
powinien by zgodny z ofert Wykonawcy i powinien odpowiadapod wzgédem typow i
ilosci wskazaniom zawartym w SST, PZJ lub projekcieanrgacji robot, zaakceptowanym
przez Inspektora nadzoru; w przypadku braku ustaléakich dokumentach spitzpowinien
by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez Inspektora nadzor

(2) Liczba i wydajné¢ sprztu powinna gwarantowgprzeprowadzenie Robét, zgodnie z
zasadami ok&gonymi w Dokumentacji Projektowej, SST | wskazahidaspektora nadzoru
w terminie przewidzianym kontraktem.

(3) Sprzt powinien by

stale utrzymywany w dobrym stanie technicznym ogaci do pracy. Wykonawca
powinien réwnie dysponowa sprawnym sprgem rezerwowym, uniiwiajacym
prowadzenie rob6t w przypadku awarii sgitzpodstawowego.

(4) Jezeli Dokumentacja Projektowa lub SST przewidnjozliwosé wariantowego zycia
sprztu przy wykonywanych Robotach, Wykonawca powiadbmpektora nadzoru o swoim
wyborze co najmniej 3 tygodnie przeglyaiem sprztu. Wybrany spret, po akceptacji
Inspektora nadzoru, nie m® by pdzniej zmieniany bez jego zgody.

(5) Jakikolwiek sprat, maszyny, urgdzenia i nargdzia nie gwarantgge zachowania
warunkow Kontraktu, zostarprzez Inspektora nadzoru zdyskwalifikowane i nie
dopuszczone do robot.

4. TRANSPORT

(1) Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takiglodkow transportu, ktore nie
wptyna niekorzystnie na wkgiwosci wykonywanych Robot i przewonych materiatow.

(2) Liczbasrodkow transportu powinna zapewmrowadzenie Robot zgodnie z zasadami
okreslonymi w Dokumentacji Projektowej, SST i wskazahidaspektora nadzoru, w
terminie przewidzianym Kontraktem.

(3) Wykonawca powinien dysponowaprawnymi rezerwowynirodkami transportu,
umazliwiajacymi prowadzenie robot w przypadku awarii podstawawsrodkow transportu.
(4) Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy powispetniga wymagania dotycce
przepisow ruchu drogowego w odniesieniu do dopusgngzh obcizen

na osie i innych parametréw technicznygiodki transportu

nie odpowiadajce warunkom kontraktu, na polecenie Inspektora ordgowinny by
usungte z Placu Budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonywania Robét

(1) Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie®agodnie z warunkami kontraktu,
oraz za jaké& zastosowanych materiatow i wykonywanych Roboichazgodnéé

z Dokumentagj Projektova, wymaganiami SST, PZJ, projektu organizacji ratréiz
poleceniami Inspektora nadzoru.

5.2. Wspotpraca Inspektora nadzoru i Wykonawcy



(1) Inspektor nadzorugkzie podejmowat decyzje we wszystkich sprawachyzanych z
jakoscia Robot, ocea jakaosci materiatow i posipem robot, a ponadto we wszystkich
sprawach, zwazanych z interpretagjDokumentacji Projektowej i SST oraz dotycych
akceptacji wypetniania warunkéw kontraktu przez \6lydwe.

(2) Inspektor nadzoruekizie podejmowat decyzje w sposéb niezalei bezstronny.

(3) Decyzje Inspektor nadzoru dotyce akceptacji lub odrzucenia materiatow i elementow
Robét lzda oparte na wymaganiach sformutowanych w Kontrak@mkumentacji
Projektowej i w SST, a takSe w normach i wytycznych

Przy podejmowaniu decyzji Inspektor nadzoru uwdgl wyniki bada materiatéw i Robot,
rozrzuty normalnie wyspujace przy produkcji i przy badaniach materiatowswliadczenia z
przeszidci, wynik bada naukowych oraz inne czynniki wptyvege na rozwzam kwestkt.
(4) Inspektor nadzoru jest upoavaony do kontroli wszystkich Robét i kontroli wsziieh
materiatébw dostarczonych na budplub na niej produkowanych, wdzapc przygotowanie i
produkcg materiatow. Inspektor nadzoru powiadomi Wykonawavykrytych wadach i
odrzuci wszystkie te materiaty i Roboty, ktore speiniaj wymaga jakosciowych
okreslonych w dokumentacji projektowej i w SST. Z odrangmi materiatami naley
postpowa jak w pkt. 2.5.

(5) Polecenia Inspektora nadzoru powinny tasykonywane nie pfiej niz w 24 godziny po
ich otrzymaniu przez Wykonawgcpod gr@ba zatrzymania rob6t. Skutki finansowe z tego
tytutu ponosi Wykonawca.

5.3. Wady robét spowodowane przez poprzednich wakaow

(1) J&li Wykonawca wykonat Roboty zgodnie z wymaganiamkDmentacji Projektowej i
SST, a zaistniata wadliweé tych Robdét spowodowana Robotami wykonanymi poprized
przez innych wykonawcow, to Inspektor nadzoru zlaki sposéb pogpowania z
poprzednio wykonanymi Robotami, aby wyelimin@weh wady.

6. KONTROLA JAKO S$CI ROBOT

6.1. Program Zapewnienia J&kd(PZJ)

(1) Do obowazkéw Wykonawcy nakey opracowanie i przedstawienie do aprobaty Inspakto
nadzoru programu zapewnienia j&kio w ktorym przedstawi on zamierzony sposob
wykonywania Robo6t, mdiwosci techniczne, kadrowe i organizacyjne gwarajtiel]
wykonanie Robét zgodnie z DokumentgBjrojektows, SST oraz poleceniami i ustaleniami
przekazanymi przez Inspektora nadzoru.

(2) Program Zapewnienia Jako powinien zawier&

a) CZ$¢ 0gOlm opisupca:

-organizac wykonania Robét, w tym terminy i sposéb prowadadrobot,

-organizaci ruchu na budowie wraz z oznakowaniem Roboét,

-bhp,

-wykaz zespotdéw roboczych, ich kwalifikacje i proggwanie praktyczne,

-wykaz oséb odpowiedzialnych za jaka terminowa¢ wykonania poszczegolnych
elementow Robot, system (sposob i procedproponowanej kontroli i sterowania jalom
wykonywanych Robo6t, wypoganie w sprzt i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis
laboratorium wiasnego lub laboratorium, ktéremu \My&wca zamierza zlécprowadzenie
bada),

-sposo6b oraz form

gromadzenia wynikéw bada

laboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw mechanizrstamujcych a take wycihganych
wnioskow i zastosowanych korekt w procesie techgiolfmym, proponowany sposob i fogm
przekazywania tych informacji Inspektorowi nadzoru;

b) cz$¢ szczegobtow opisupca dla kazdego asortymentu Robot:

-wykaz maszyn i urgdzen



stosowanych na budowie z ich parametrami techniozoyaz wyposzeniem w mechanizmy
do sterowania i ugglzenia pomiarowo-kontrolne,

-rodzaje i ilé¢ srodkow transportu oraz wdzer do magazynowania i zatadunku materiatow,
spoiw lepiszczy, kruszyw itp.,

-sposbb zabezpieczenia i ochrony tadunkéw przeahuth wiasciwosci w czasie transportu,
-sposo6b i procedampomiardw i bad& (rodzaj i czstotliwosé, pobieranie probek, legalizacja i
sprawdzanie uedze, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatowwaytania
mieszanek i wykonywania poszczegolnych

elementow robat,

-sposoOb pogpowania z materiatami i robotami nie odpowiadgmi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakasci Robot

(1) Celem kontroli Robot powinno by

takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem abagna¢ zatazong jakas¢ Robot.

(2) Wykonawca jest odpowiedzialny za pekontrok Robot i jakéci materiatow.
Wykonawca powinien zapewhodpowiedni system kontroli, wézapc personel,
laboratorium, sprg, zaopatrzenie i wszystkie udzenia nieztédne do pobierania probek i
bada& materialéw oraz Robot.

(3) Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inspekmzoru mee zaadac od Wykonawcy
przeprowadzenia badav celu zademonstrowanize poziom ich wykonywania jest
zadawalajcy.

(4) Wykonawca powinien przeprowadziomiary i badania materiatdw oraz Robét z
czestotliwoicia zapewniajca stwierdzenieze Roboty wykonano zgodnie z wymaganiami
zawartymi w Dokumentaciji Projektowej i SST.

(5) Minimalne wymagania co do zakresu badech czstotliwosé powinny by okreslone w
SST lub w innych dokumentach kontraktowyclrelienie zostaty one tam oldlene, to
Wykonawca powinien ust&ljaki zakres kontroli jest konieczny, aby zapetmuykonanie
Rob6t zgodnie z kontraktem. Ustalenia takie powibypyzatwierdzone przez Inspektora
nadzoru.

(6) Wykonawca powinien dostarczinspektorowi nadzoru zeiadczenieze wszystkie
stosowane ueglzenia i sprgt badawczy posiadawazna legalizacg, zostaty prawidtowo
wykalibrowane i odpowiadajwymaganiom norm okgejacych procedury bada

(7) Pomieszczenia laboratoryjne powinny by

utrzymywane w stanie czysto, a wszystkie urgdzenia w dobrym stanie technicznym.
Inspektor nadzoru powinien n¢i@ieograniczony dogp do pomieszczelaboratoryjnych, w
celu ich inspekcji.

(8) Inspektor nadzorugkzie przekazywaWykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek
niedocignieciach dotyczcych uradzen laboratoryjnych, spegu, zaopatrzenia laboratorium,
pracy personelu lub metod badawczych.

Jezeli niedocagniccia te g tak powane,ze mog wptywaé ujemnie na wyniki bada
Inspektor nadzoru natychmiast

wstrzyma uycie do Robét badanych materiatéw i dégilje do wycia dopiero wtedy, gdy
niedocagniecia w pracy laboratorium Wykonawcy zosiarsungte i stwierdzona zostanie
odpowiednia jaké& tych materiatdw.

(9) Wszystkie koszty zwrane z organizowaniem i prowadzeniem laaaterialdbw ponosi
Wykonawca.

6.3. Pobieranie probek

(1) Prébki powinny b§ pobierane losowo. Zaleca; sitosowanie statystycznych metod
pobierania probek, opartych na zasadzeyszystkie jednostkowe elementy produkcji mog



by¢ z jednakowym prawdopodolistwem wytypowane do bafla

(2) Inspektor nadzoru musi uczestni€zy pobieraniu probek.

(3) Na zlecenie Inspektora nadzoru Wykonawca pemifirzeprowadzi

dodatkowe badania tych materiatow, ktore kndatpliwosci co do jakdci, o ile
kwestionowane materiaty nie zosigmzez Wykonawg usunete lub ulepszone z wlasnej
woli. Koszty tych dodatkowych bafigpokrywa Wykonawca.

(4) Pojemniki do pobierania probek powinnychlgostarczone przez Wykonagvc
izatwierdzone przez Inspektora nadzoru. Prébkiatosbne przez Wykonawc

do bada wykonywanych przez Inspektora nadzoru powinng by

odpowiednio opisane i oznakowane, w Sposob zaakeepty przez Inspektora nadzoru.
6.4. Badania i pomiary

(1) Wszystkie badania i pomiary powinnyégyrzeprowadzone zgodnie z wymaganiami horm
lub innych procedur, zaakceptowanych przez Inspakiadzoru.

(2) Przed przyapieniem do pomiarow lub bafiawykonawca powinien powiadomi
Inspektora nadzoru o rodzaju, miejscu i terminis@ou lub badania. Po wykonaniu pomiaru
lub badania, Wykonawca przedstawi nénpe ich wyniki do akceptacji Inspektora nadzoru.
6.5. Raporty z bada

(1) Wykonawca powinien przekazywispektorowi nadzoru kopie raportow z wynikami
bada jak najszybciej, nie piiej jednak ni w terminie okrélonym w programie
zapewnienia jakii.

. (2) Wyniki bada powinny by przekazywane na formularzu wedtug dostarczonegezpr
Inspektora nadzoru wzoru lub innych, przez niegaprabowanych.

(3) Wykonawca powinien przechowywkompletne raporty ze wszystkich bada

i inspekciji, i udosipniat je na Syczenie Inspektorowi nadzoru.

6.6. Badania prowadzone przez Inspektora nadzoru.

() Inspektor nadzoru, po uprzedniej weryfikacgt®ymu kontroli robot prowadzonego przez
Wykonawe, moze oceniazgodndé materiatdw i Robét z wymaganiami SST na podstawie
wynikéw bada dostarczonych przez Wykonagvc

(2) Inspektor nadzoru moze pobié@obki materiatldw i prowadgibadania niezakmie od
Wykonawcy, na swoj koszt. i wyniki tych bada wykaza, ze raporty Wykonawcyas
niewiarygodne, to Inspektor nadzoru ie@olecé Wykonawcy lub zled niezalenemu
laboratorium przeprowadzenie powtérnych lub dodaikah bada, albo mae opieré

si¢ wytacznie na wkasnych badaniach przy ocenie zgécnoateriatéw i Robot z
Dokumentacj Projektows i SST. W takim przypadku catkowite koszty powtarhyub
dodatkowych badai pobierania prébek poniesione zostgnzez Wykonawe

6.7. Atesty jakéci materiatow i urzdzen

(1) Przed wykonaniem baflgakosci materiatdw przez WykonawgInspektor nadzoru nie
dopuci¢ do wycia materialy posiadgje atest producenta stwierdggj ich petra

zgodndg¢ z warunkami podanymi w SST.

(2) W przypadku materiatow, dla ktorych atesty s

wymagane przez SST, kda partia dostarczona do Rob6t powinna posiatiest okréajacy

w sposoéb jednoznaczny jej cechy.

(3) Produkty przemystowe powinny posiéadesty wydane przez producenta, poparte w
razie potrzeby wynikami wykonanych przez niego ba#@pie wynikow tych bada
powinny by dostarczone przez Wykonagvmspektorowi nadzoru na jeggczenie.

(4) Urzadzenia laboratoryjne i spgizkontrolno-pomiarowy zainstalowany w wytworniaci |
maszynach powinny posiatl&vazna legalizacg wydary przez upowznione instytucje.

(5) Inspektor nadzoru zdyskwalifikuje i nie ddpudo wycia jakichkolwiek urzdzen
laboratoryjnych, wytworni lub maszyn, ktére nie majznych, wymaganych legalizaciji.



(6) Materiaty posiadage atesty a uazlzenia -wane legalizacje magby¢ badane w
dowolnym czasie. Jeli zostanie stwierdzona niezgodaach wiasciwosci z SST to takie
materiaty i/lub uradzenia zostapodrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest dokumentem prawnym obgaujacym Zamawiajcego i Wykonawe
w okresie od przekazania Wykonawcy placu budowkalea okresu gwarancyjnego.
Odpowiedzialné¢ za prowadzenie Dziennika Budowy zgodnie z olaawjacymi przepisami
spoczywa na kierowniku budowy.

Zapisy w Dzienniku Budowy powinny by

dokonywane na bigco i powinny dotyczy przebiegu Robot, stanu

bezpieczastwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarste)ny budowy.

Kazdy zapis w Dzienniku Budowy powinien &y

opatrzony datjego dokonania, podpisem osoby, ktora dokonata

zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz ®taska stibowego. Zapisy powinny gy
czytelne, dokonane trwatechnila, w porzdku chronologicznym, bezpeednio jeden pod
drugim, bez przerw.

Zalaczone do Dziennika Budowy protokoty i inne dokunygombwinny by

oznaczone kolejnym numerem ganika i opatrzone dat podpisem kierownika budowy i
Inspektora nadzoru.

Do Dziennika Budowy nalgy wpisywa w szczegolngci:

-dat przekazania Wykonawcy Placu Budowy,

-dat przekazania przez Zamawieggo Dokumentacji Projektowej,

-uzgodnienie przez Inspektora nadzoru programuvzaieaia jakdci i harmonogramow
Robot,

-terminy rozpocgcia i zakaczenia poszczegolnych elementow Robot,

-przebieg Robat, trudsoi i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przycgyprzerw w
Robotach,

-uwagi i polecenia Inspektora nadzoru,

-daty zarzdzenia wstrzymania Robot, z podaniem powodu,

-zgtoszenia i daty odbioréw Robét zand@jch, ulegajcych zakryciu, cgsciowych i
ostatecznych odbiorow Robot,

-wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

-stan pogody i temperatupowietrza w okresie wykonywania Robot podleggch
ograniczeniom lub wymaganiom szczegolnym wazkiui z warunkami klimatycznymi,
-zgodnd¢ rzeczywistych warunkow geotechnicznych z ich apise Dokumentaciji
Projektowej,

-dane dotyczce czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przedtiakcie
wykonywania Robot,

-dane dotyczce sposobu wykonywania zabezpieczenia Robot,

-dane dotycace jakaci materiatdw, pobierania prébek oraz wyniki praapadzonych bada
z podaniem, kto je przeprowadzat,

-wyniki préb poszczegdlnych elementéw budowli z poieém, kto je przeprowadzat,
-inne istotne informacje o przebiegu Robot.

Propozycje, uwagi i wyfmienia Wykonawcy, wpisane do Dziennika Budowy pawilby¢
przedtoSone Inspektorowi nadzoru do ustosunkowsigia

Decyzje Inspektora nadzoru wpisane do DziennikaoByoWykonawca podpisuje z
zaznaczeniem ich praygia lub zagciem stanowiska.

Wpis projektanta do Dziennika Budowy obliguje Inisjpea nadzoru do ustosunkowanie. si
Projektant nie jest jednak strpkontraktu i nie ma uprawnedo wydawania polege



Wykonawcy Robot.

(2)Ksigga Obmiaru

Ksigga Obmiaru stanowi dokument pozwataj na rozliczenie faktycznego pest kazdego
z elementéw Robot.

Obmiary wykonanych Robot przeprowadza si

w jednostkach przgtych w kosztorysie ofertowym i wpisuje do &gi obmiardw.

(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, atesty materiatow, orzetaeo jakdci materiatow, recepty robocze
i kontrolne wyniki bada Wykonawcy i Zamawiagcego powinny b§ gromadzone w formie
uzgodnionej w Programie Zapewnienia JakoDokumenty te stanowizakczniki do

odbioru Robét. Winny byudostpnione na kade Zyczenie Zamawiagego.

(4) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zaliczagsoprocz wymienionych w pkt. (1)-(3) naptijace
dokumenty:

a) protokoty przekazania Placu Budowy,

b) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inmaawy cywilno-prawne,

c) protokoty odbioru Robot,

d) protokoty z narad i ustale

(5) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy powinny léyprzechowywane na Placu Budowy w miejscu odpowidni
zabezpieczonym. Zagigtie ktéregokolwiek z dokumentéw budowy powinno spdawa

jego natychmiastowe odtworzenie w formie przewidejgprawem. Wszelkie dokumenty
budowy powinny b¥ zawsze dogpne dla Inspektora nadzoru i przedstawiane dadugha
zyczenie Zamawiagego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru Robot

(1) Obmiar Robét powinien ok§i¢ faktyczny zakres wykonywanych Robdt wykonanych
zgodnie z DokumentagpProjektows w jednostkach ustalonych w Kosztorysie ofertowego.
(2) Obmiaru Rob6t dokonuje Wykonawca po pisemnyrvipgdomieniu Inspektora nadzoru o
zakresie obmierzanych Rob6t i terminie obmiarunapnniej na 3 dni przed tym terminem.
(3) Obmiar odbywa si

w obecndci Inspektora nadzoru i wymaga jego akceptacji. Wyobmiaru powinny by
wpisane do Ksigi Obmiarow.

7.2. Zasady oketania ilosci Robot i materiatow

(1) O ile dla pojedynczych elementow zadania budoego nie okrdano inaczej, wszystkie
pomiary dtugdci, stuzace do obliczé pola powierzchni Robot gba

wykonywane w poziomie.

(2) Wszystkie elementy Roboét oklene w metrach, takie jak dreny, przepusty rurowe,
ogrodzenia, &da mierzone réwnolegle do podstawy fundamentu.

(3) Do obliczenia olefosci Robot ziemnych naky stosowa

metod: przekrojow poprzecznych lub ianzaakceptowanprzez Inspektora nadzoru.

(4) Pojazdy wywane do przewisSenia materiatow, ktérych obmiar ngsije na podstawie
masy na pojealzie powinny by



wazone co hajmniej raz dziennie, w czasie wskazanyrazpinspektora nadzoru. Kdy
pojazd powinien by oznakowany w sposob czytelny, uthwiajacy jego identyfikagj.

(5) Materiaty, ktorych obmiar nagtuje na podstawie oipsci na pojeédzie powinny by
przewaone pojazdami zaakceptowanymi przez InspektoraaradPojazdy przeznaczone do
tego celu mogby¢ dowolnego typu i wielkéci pod warunkiemze skrzynia pojazdu ma taki
ksztalt,ze jej pojemné mazna tatwo i doktadnie ok ¢.

Kazdy pojazd powinien by

oznakowany w sposéb czytelny, uihiwiajacy jego identyfikagj. Objtos¢ materiatu
przewaonego jednym pojazdem powinnackyrzed rozpocgiem Robdét uzgodniona przez
Wykonawe i Inspektora nadzoru naspinie, dla kaSdego typu uSywanych pojazdow. Obmiar
objetosci nasapi w punkcie dostawy.

Objetos¢ materiatu na pojalzie, stanowica nadmiar w stosunku do uzgodnionej przez
Wykonawe i Inspektora nadzoru, nie podlega zaptacie. Pgjgzdewaace mniejsz
objetos¢ od uzgodnionej magby¢ odrzucone przez Inspektora nadzoru, albo zaakeept®
przy zmniejszonej objosci okreslonej przez Inspektora nadzoru.

(6) Inspektor nadzoru ma prawo sprawtza

losowo stopié zatadowania pojazddéw. Zadi przy losowej kontroli

stwierdzi onze obgtos¢ materiatu przewiona danym pojazdem jest mniejsza od
uzgodnionej, to cakdé materiatdbw przewiezionych przez ten pojazd od wzaprzedniej
kontroli zostanie zredukowana w stopniu dksaym przez stosunek aitpsci obmierzonej
do uzgodnionej.

(7) Jezeli zostato to uzgodnione naspiie przez Wykonawgi Inspektora nadzoru, materiat
rozliczany na podstawie afppsci maze by wazony i przeliczany na odpowiedni

liczbe jednostek olgtosci z zastosowaniemegtasci objetosciowej materiatu.

Ustalenia o takiej metodzie obmiaru oraz wa&rtgestasci objgtosciowej stosowana

w przeliczeniach, powinny kdyuzgodnione przed rozpagZzem Robot. Wykonawcy nie
przystuguje prawo do korekt apsci lub gestasci objetosciowej materiatu jeeli rzeczywista
gestas¢ objetosciowa dostarczonego materiatu wykazywata wahahida mniejsza w
stosunku do wartei uzgodnionej na pimie przed rozpoeziem Robot.

(8) llos¢

lepiszczy bitumicznych ni@ by

okreslona w megagramach. Qips¢ lepiszczy kdzie mierzona

w temperaturze 250, stogajwspotczynniki przeliczeniowe zaakceptowane pizez
Inspektora nadzoru.

(9) W przypadku elementdéw standaryzowanych talaghpyrofile walcowane, drut, rury,
elementy w rolkach i belach, siatka ogrodzeniovaktbrych w atécie producenta podano
ich wymiary lub mas, dane te magstanowé podstaw obmiaru. Wymiary lub masa tych
elementow mogbyc¢ losowo sprawdzane na budowie, a ich akceptacjapias podstawie
tolerancji okrélonych przez producenta, o ile takich toleranag okr&lono w SST.

(10) Cement i wapnogbla mierzone w megagramach.

(11) Drewno kdzie mierzone w metrach seeennych, przy uwzgbnieniu ilgci
wbudowanej w konstrukej

(12) Woda kdzie mierzona w metrach seeennych.

(13) Wszelkie inne materiahlktda mierzone w jednostkach okienych w Dokumentacji
Projektowej lub SST.

7.3. Uradzenia i spret pomiarowy

(1) Wszystkie uradzenia i sprgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru Robét pawin
by¢ zaakceptowane przez Inspektora nadzoru.



(2) Urzadzenia i spret pomiarowy zostan

dostarczone przez Wykonagvdezeli urzadzenia te lub spez wymagaj

bada atestujcych to Wykonawca powinien posiadaazne swiadectwa legalizaciji.

(3) Wszystkie urzdzenia pomiarowe powinny Byrzez Wykonaweg utrzymywane w
dobrym stanie, w catym okresie trwania Robot.

7.4. Wagi i zasady wania

(1) Jezeli stosowana metoda obmiaru wymagaevaa to Wykonawca zainstaluje
odpowiednie wagi w il€ci | w miejscach zaakceptowanych przez Inspektadzaru. Wagi
powinny posiadawazne swiadectwa legalizacji.

(2) Wykonawca mge uzywac publicznych uradzen wagowych pod warunkienige byty one
atestowane i posiadgyvazne swiadectwa legalizacji.

(3) Doktadnd¢

stosowanych wag powinna wyneosi

0,5% wywanego zakresu.

(4) Jezeli kontrola wykae, ze stosowana waga wskazuje zani mas, to zostanie ona
uregulowana i powtdrnie zalegalizowana.

(5) Jezeli kontrola wykae, ze stosowana waga wskazuje zaay mas, to zostanie ona
uregulowana i powtdrnie zalegalizowana, a masa stkich materiatow wzonych z
zastosowaniem takiej wagi od czasu ostatniej

zaakceptowanej kontroli zredukowana o stwierdzdag,lpomniejszony o dopuszczaln
tolerancg rowmn 0,5%.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

(1) Obmiary powinny bg§

przeprowadzone przedgziowym lub kaicowym odbiorem Robot, a taé w przypadku
wystepowania dtaszej przerwy w Robotach i zmiany Wykonawcy Robot.

(2) Obmiar Robét zanikagych przeprowadzaesiv czasie ich wykonywania przy udziale
Inspektora nadzoru.

(3) Obmiar Robo6t podlegajych zakryciu przeprowadzarzed ich zakryciem przy udziale
Inspektora nadzoru.

(4) Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzownéabhia powinny b§ wykonane w
Sposob zrozumiaty i jednoznaczny zaakceptowanyzpresgpektora nadzoru.

(5) Wymiary skomplikowanych powierzchni lub etmsci powinny by uzupetnione
odpowiednimi szkicami umieszczonymi na karciedgsObmiaru. W razie braku miejsca
szkice mog by¢ dofaczone w formie oddzielnego aaknika do Ksigi Obmiaru, ktérego
wzOr zostanie uzgodniony z Inspektorem nadzoru.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbioréw Robo6t

(1) W zalendosci od ustalé

odpowiednich SST, Roboty podlegaj

nastpujacym etapom odbioru, dokonywanym

przez Inspektora nadzoru przy udziale Wykonawcy:

a) odbiorowi Robo6t zanikagych i ulegajcych zakryciu,

b) odbiorowi czsciowemu,

c) odbiorowi ostatecznemu,

d) odbiorowi po okresieckojmi.

8.2. Odbiér Robo6t zanikagych i ulegajcych zakryciu.

(1) Odbidr Robot zanikagych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej oceniesdoi
jakosci wykonywanych Rob6t, ktére w dalszym procesidizaaji ulegry zakryciu.

(2) Odbior Robot zanikagych i ulegajcych zakryciu powinien ky



dokonany w czasie umliwiajacym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez
hamowania ogolinego pepu Robot.

(3) Odbioru Rob6t dokonuje Inspektor nadzoru.

(4) Gotowa¢

danej czsci Robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem daebaika Budowy i
jednoczesnym powiadomieniem Inspektora nadzoruid@gowinien by
przeprowadzony niezwtocznie, niezmiej jednak ni

w ciagu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do Dziennikadwdi powiadomienia o tym
fakcie Inspektora nadzoru.

(5) Jakd¢ i ilos¢ Robot ulegajcych zakryciu ocenia Inspektor nadzoru na podstawie
dokumentoéw zawieragych komplet wynikéw badalaboratoryjnych i w oparciu o
przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z Dokumept&rojektova, SST i uprzednimi
ustaleniami.

(6) W przypadku stwierdzenia odchgled przygtych wymaga i innych wczeéniejszych
ustale, Inspektor nadzoru ustala zakres Rob6t poprawkbvylc podejmuje decyzje
dotyczce zmian i korekt. W wyikowych przypadkach podejmuje decydpkonania
potracen.

(7) Przy ocenie odchyei podejmowaniu decyzji o Robotach poprawkowych Rdbotach
dodatkowych Inspektor nadzoru uwadshia tolerancje i zasady odbioru podane w SST
dotyczcych danej azsci Robot.

8.3. Odbidr czsciowy

(1) Odbior cesciowy polega na ocenie Hoi i jakosci wykonanych cgsci Robot wraz z
ustaleniem nalsego wynagrodzenia. Odbiorueggziowego Robdét dokonujeesi

wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym Robat.

8.4. Odbidr ostateczny Robo6t

(1) Odbior ostateczny polega na finalnej oceniezy@istego wykonania Robot w
odniesieniu do ich ileci, jakasci | wartdsci.

(2) Catkowite zakaczenie Roboét oraz gotowddo odbioru ostatecznego powinna by
stwierdzona przez kierownika Robét wpisem do DziemBudowy z bezzwiocznym
powiadomieniem na @nie o tym fakcie Inspektora nadzoru.

(3) Odbidr ostateczny Rob6t powinien gt w terminie ustalonym w warunkach
kontraktu, licac od dnia potwierdzenia przez Inspektora nadzokorzzenia Robot i
kompletndci oraz prawidtowéci operatu kolaudacyjnego.

(4) Odbioru ostatecznego Robot dokonuje komisjanaegzona przez Zamawigggo przy
udziale Inspektora nadzoru i Wykonawcy. Komisjaauljaca odbioru Robét dokonuje ich
oceny jakdciowej na podstawie przedtoSonych dokumentéw, winwikada

i pomiardéw, ocenie wizualnej oraz zgodoiowykonania rob6t z Dokumentacj
Projektova i SST.

(5) W toku odbioru ostatecznego Robdét komisja powaisg zapozné z realizacj ustalé
przyjetych w trakcie odbioréw Robét zanilgaych i ulegajcych zakryciu, zwlaszcza w
zakresie wykonania Robot uzupeta@jch i Robot poprawkowych.

(6) W przypadkach niewykonania wyznaczonych Rolo@rawkowych lub Robot
uzupetniagcych w warstwigcieralnej lub Robotach wykazeniowych, komisja przerywa
swoje czynnéci i ustala nowy termin odbioru ostatecznego.

(7) W przypadku stwierdzenia przez korajspe jaké¢ wykonywanych Robot w
poszczegolnych asortymentach nieznacznie odbiegayothganej Dokumentag]
Projektovwy i SST z uwzgldnieniem tolerancji i nie ma wkszego wptywu na cechy
eksploatacyjne obiektu i bezpieésénvo ruchu, komisja dokonuje paten, oceniagc
pomniejszon wartas¢ wykonywanych rob6t w stosunku do wymagazyjetych w
dokumentach kontraktowych.



(8) We wszystkich sprawach nie etyich SST kda obowhzywaty przepisy

"Instrukcji DP-T 14 o dokonywaniu odbioréw robébdowych na drogach zamiejskich
krajowych i wojewddzkich" z dnia 14 lipca 1989 mam z péniejszymi zmianami i
uzupetnieniami.

8.5. Dokumenty do odbioru ostatecznego Robot

(1) Podstawowym dokumentem do dokonania odbioratestnego Robot jest protokot
odbioru kaxcowego Roboét sposdzony wg wzoru ustalonego przez Zamawgapo na koszt
Wykonawcy.

(2) Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zohpaviy przygotowa

nastpujace dokumenty:

-Dokumentagj Projektowa z naniesionymi zmianami jakie zaszty w trakcieqasu
budowlanego,

-Szczegobtowe Specyfikacje Techniczne,

-uwagi i zalecenia Inspektora nadzoru, zwtaszczg pdbiorze Robot zanikgych i
ulegapcych zakryciu i udokumentowanie wykonania jego eale

-recepty i ustalenia technologiczne,

-Dzienniki Budowy i Ksggi Obmiaru,

-wyniki pomiaréw kontrolnych oraz bafla

i 0znaczé laboratoryjnych zgodne z SST i PZJ,

-atesty jakéciowe wbudowanych materiatow,

-opini¢ technologicza sporadzom na podstawie wszystkich wynikow bada

i pomiaréw zadczonych do dokumentow odbioru, a wykonywanych zgodriPZJ i SST,
-sprawozdanie techniczne,

-geodezyjna inwentaryzacja powykonawcza,

-mapa zasadnicza potwierdzona przez odpowiegdndek dokumentacji geodezyjnej, zgodna
Z inwentaryzagj powykonawca,

-inne dokumenty wymagane przez Zamasgago,

(3) Sprawozdanie techniczne powinno zawdera

-zakres i lokalizag

wykonywanych Robot,

-wykaz wprowadzonych zmian a stosunku do Dokum@riRacjektowej przekazanej przez
Zamawiajcego,

-uwagi dotycace warunkéw realizacji Robot,

-dak

rozpoczcia i zak@czenia Robot.

(4) W przypadku, gdy wg komisji, Roboty pod wadgm przygotowania dokumentacyjnego
nie @ gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w poroeuaiaiz Wykonawg

wyznacza ponowny termin odbioru ostatecznego Robot.

(5) Wszystkie zargdzone przez Komigj

Roboty poprawkowe lub uzupetmag powinny by zestawione wg wzoru

ustalonego przez Zamawiaggo.

(6) Termin wykonania Rob6t poprawkowych i Robét pelmiapcych wyznacza komisja.
Operat kolaudacyjny w formie pisanej uwatjhiajcy powySsze dokumenty zostanie
sporadzony w trzech egzemplarzach z tego jeden jestMleonawcy ,a dwa egzemplarze
dla Zamawiajcego.

Niniejszy operat musi kiy

zatwierdzony przez Kierownika projektu przed jedicjalnym przekazaniem
Zamawiagcemu.



8.6. Odbidér po okresiekojmi

(1) Odbior po okresiegkojmi polega na ocenie wykonanych Robot az@inych z usugtiem
wad stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i n&astch w okresie gwarancyjnym.
(2) Odbior po okresiegkojmi powinien by dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu
z uwzgkdnieniem zasad odbioru ostatecznego.

9. PODSTAWA PLATNGCI

9.1. Ustalenia ogdlne

(1) Podstaw ptatnaci jest stawka jednostkowa, skalkulowana przez Wighoz

na podstawie catego opracowania projektowego.

(2) Cena jednostkowa pozycji powinna uwtyliac

wszystkie wymagania oraz czyrieoi badania sktadage st na jej wykonanie, okione w
SST dla tej Roboty.

(3) Cena jednostkowa powinna obejmdwa

-robocizre bezpdrednh,

-wartasé

zuzytych materiatdw wraz z kosztami ich zakupu,

-wartasé

pracy sprztu wraz z kosztami jednorazowymi (sprowadzeniegpraa Plac Budowy i z
powrotem,

monta& i demonta na stanowisku pracy),

-koszty pdrednie, w skitad ktérych wchogizptace personelu i kierownictwa budowy,
pracownikow nadzoru i laboratorium, koszty adzenia i eksploatacji zaplecza budowy,
wydatki dotycace bhp, ustugi obce na rzecz budowy, optaty zarznie

placow i bocznic, ekspertyzy dotyze wykonanych Roboét, ubezpieczenia oraz koszty
zarzdu przedsibiorstwa Wykonawcy,

-zysk kalkulacyjny zawieragy ewentualne ryzyko Wykonawcy z tytutu innych wikaav
mogcych wysapi¢ w czasie realizacji Robot,

-podatki obliczane zgodnie z oba&ujacymi przepisami.

(4) Do cen jednostkowych nie wlicza

podatku VAT.

(5) Uzgodniona cena jednostkowa zaproponowana pigdgonawe

za daml pozycg jest ostateczna i wyklucza rlovosé zadania dodatkowej zaptaty za
wykonanie Robot oktych ta pozych za wyatkiem przypadkow

omowionych w warunkach kontraktu.

10. PRZEPISY ZWAZANE

1. Wytyczne zlecania rob6t, ustug i dostaw w dropizetargu. Zalcznik do zarzdzenia Nr
3 Generalnego

Dyrektora Drog Publicznych a dnia 18 lutego 1994 r.

2. Instrukcja DP-T 14 o dokonywaniu odbioréw rodégowych i mostowych
realizowanych na drogach zamiejskich krajowych jemadzkich, GDDP 1989 r.(z
pézniejszymi zmianami).



D.08.03.0;. Obrze betonowe
SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D.08.03.01.

OBRZEZA BETONOWE

1. WSTEP

Grupa robot: Roboty w zakresie konstruowania, famelstowania oraz wykonywania nawierzchni
autostrad i dr6g. KOD CPV: 45233000-9

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej TS wymagania dotycice

wykonania i odbioru robét zwzanych z wykonania drogi, chodnika i parkingu

1.2. Zakres stosowania SST

Zakres stosowania niniejszej specyfikacji ST jegtdny z ustaleniami zawartymi w SST D —
00.00.00.

~Wymagania ogolne” pkt. 1.2.

1.3. Zakres robot oklych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycz

zasad prowadzenia robot zwanych z

ustawieniem betonowego obyzechodnikowego o wymiarach 8x30x100cm na podsy@askpwe]
grub. 5¢cm.

1.4. Okrdlenia podstawowe

1.4.1. Obrzea chodnikowe -prefabrykowane belki betonowe rozigzapce jednostronnie lub
dwustronnie cigi komunikacyjne od terenow nie przeznaczonychauounikacji.

1.4.2. Pozostate okilenia podstawoweaszgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i definicjami podanymi w SST D-M-00.00.0ymagania ogoélne” pkt 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotygze robot

Ogolne wymagania dotyaze robot podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania oggikt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotyge materiatow

Ogolne wymagania dotyaze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania padan w
SST D-M 00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 2.

2.2. Stosowane materiaty

Materiatami stosowanymags

- obrzeza odpowiadajce wymaganiom BN-80/6775-04/04 [9] i BN-80/6775@13]8],

- zwir lub piasek do wykonania taw,

- cement wg PN-B-19701 [7],

- piasek do zapraw wg PN-B-06711 [3].

2.3. Betonowe obrza chodnikowe przyte do projektu.
- obrzeze wysokie -Ow, gatunek 1 -G1,

2.4. Betonowe obrza chodnikowe -wymagania techniczne

2.4.1. Wymiary betonowych obrzgchodnikowych

Ksztatt obrzey betonowych przedstawiono na rysunku 1, a wympagano w
tablicy 1.



Rysunek 1. Ksztalt betonowego obtraehodnikowego

Tablica 1. Wymiary obrzsy

Rodzaj Wymiary obrzgy, cm

obrzealbhr

Ow

1008303

2.4.2. Dopuszczalne odchytki wymiarow obiyge

Dopuszczalne odchyiki wymiarow obezepodano w tablicy 2.

Tablica 2. Dopuszczalne odchytki wymiarow olirge

Rodzaj Dopuszczalna odchytka, m

wymiaru Gatunek 1

|£8

b,h+3

2.4.3. Dopuszczalne wady i uszkodzenia abyze

Powierzchnie obrzg powinny by bez rys, pknie¢ i ubytkdw betonu, o fakturze z formy lub
zatartej.

Krawedzie elementéw powinny Byréwne i proste.

Dopuszczalne wady oraz uszkodzenia powierzchrawddzi elementdéw nie powinny przekraéza
wartasci podanych w tablicy 3.

Tablica 3. Dopuszczalne wady i uszkodzenia obrzeSy

Rodzaj wad i uszkodae

Dopuszczalna wielkg wad i uszkodzée

Gatunek 1 Wikjstos¢ lub wypuktas¢ powierzchni i krawdzi w mm 2

Szczerby i uszkodzenia kradzi i narazy ograniczajcych powierzchnie gérne

(scieralne) niedopuszczalne ograniezgch pozostate powierzchnie: liczba, max dkégonm,max
gtebokas¢, mm, max 2 20 6

2.4.4. Sktadowanie

Betonowe obrzea chodnikowe magby¢ przechowywane na sktadowiskach otwartych,
posegregowane wedtug rodzajoéw i gatunkow.

Betonowe obrzea chodnikowe nalegy uktada

Z zastosowaniem podktadek i przektadek

drewnianych o wymiarach co najmniej: grdb@,5 cm, szeroki 5 cm, diugé¢ minimum 5 cm
wieksza ni szeroké¢ obrzea.

2.4.5. Beton i jego sktadniki

Do produkcji obrzey nalezy stosowa

beton wedtug PN-B-06250 [2], klasy B 25 i B 30.

2.5. Materialy na tawi do zaprawy

zwir do wykonania tawy piaskowej powinien odpowiaddaymaganiom PN-B-11111 [5], a
piasek -wymaganiom PN-B-11113 [6].

Materiaty do zaprawy cementowo-piaskowej powinnpa@aiada

wymaganiom podanym w SST D

08.01.01 ,Krawgzniki betonowe” pkt 2.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotygz sprztu

Ogolne wymagania dotyaee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt

3.2. Spret do ustawiania obrzg



Roboty wykonuje i recznie przy zastosowaniu drobnego spuzpomocniczego.

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotygz transportu
Ogolne wymagania dotygee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagiane” pkt 4.

4.2. Transport obrzg betonowych

Betonowe obrzea chodnikowe maghbyc¢

przewaone dowolnymgrodkami transportu po agjnigciu

przez beton wytrzymaségi minimum 0,7 wytrzymatéci projektowanej.

Obrzeza powinny by
zabezpieczone przed przemieszczenien sszkodzeniami w czasie transportu.

4.3. Transport pozostatych materiatéw
Transport pozostatych materiatdbw podano w SST D81 ,KraweSniki betonowe”.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robo6t podano w SST D-M@O0M, Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Wykonanie koryta

Koryto pod podsypk (tawe) nalezy wykonywa zgodnie z PN-B-06050 [1].

Wymiary wykopu powinny odpowiadavymiarom tawy w planie z uwzetinieniem w szerokiai
dna wykopu ew. konstrukcji szalunku.

5.3. Podtae lub podsypka (tawa)

Podtaze pod ustawienie obrza stanowi podsypka (tawa) zeiru lub piasku , o grubiei warstwy
do 5 cm po zagszczeniu.

Podsypk (tawe) wykonuje st przez zasypanie korytavirem lub piaskiem i zagzczenie.

5.4. Ustawienie betonowych obgzechodnikowych

Betonowe obrzea chodnikowe nalg ustawid na wykonanym podta w miejscu i zéwiattem
(odlegtascia gornej powierzchni obrze od caigu komunikacyjnego) zgodnym z ustaleniami
dokumentaciji projektowe,;.

Zewrgtrznasciana obrzga powinna by obsypana piaskiemwirem lub miejscowym gruntem
przepuszczalnym, starannie ubitym.

Spoiny nie powinny przekraczazerokéci 1 cm. Naley wypetnic je piaskiem lub zapraw
cementowo-piaskoywv stosunku 1:2. Spoiny przed zalaniem ;malecz\scic i zmy¢

woda. Spoiny musz by¢ wypetnione catkowicie na petrgicbokasé.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jad@ robot

Ogolne zasady kontroli jakoi robot podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.

6.2. Badania przed przygtieniem do robot

Przed przysipieniem do robét Wykonawca powinien wykéna
badania materiatéw przeznaczonych do

ustawienia betonowych obraechodnikowych i przedstawi
wyniki tych bada Inspektorowi nadzoru do akceptaciji.



Sprawdzenie wyghu zewrtrznego nalgy przeprowadz na podstawie ogtizin elementu przez
pomiar i policzenie uszkodaevystpujacych na powierzchniach i krggziach elementu, zgodnie z
wymaganiami tablicy 3.

Pomiary dtugéci i gicbokasci uszkodzé nalezy wykona za pomog przymiaru stalowego lub
suwmiarki z doktadngia do 1 mm, zgodnie z ustaleniami PN-B-10021 [4].

Sprawdzenie ksztattu i wymiarow elementdéw aglprzeprowadzi

z doktadndcia do 1 mm przy #yciu suwmiarki oraz przymiaru stalowego lubrtey, zgodnie z
wymaganiami tablicy 1 i 2. Sprawdzenigtdw prostych w narach elementow wykonujeesi
przez przytaenie lktownika do badanego nami zmierzenia odchytek z doktadiom

do 1 mm.

Badania pozostatych materiatdw powinny obejméwazystkie wtaciwosci okreslone w normach
podanych dla odpowiednich materiatow wymienionychhki2.

6.3. Badania w czasie robot
W czasie robdét naky sprawdzéa wykonanie:
a) koryta pod podsypk(tawe)
b) podtza z rodzimego gruntu piaszczystego lub podsypliyjaezwiru lub piasku
c) ustawienia betonowego obrzeza chodnikowego, gopyszczalnych odchyleniach:
- linii obrzeza w planie, ktére ma wynost
+ 2 cm na kade 100 m diugei obrzeza,
- niwelety gornej ptaszczyzny obeze, ktére mae wynost
+1 cm na kade 100 m dtugéri obrzea,
- wypetnienia spoin, sprawdzane co 10 metrow, kpar@inno wykazywé
catkowite wypetnienie badanej spoiny na peaifebokas¢.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robot podano w SST D-M-00@QNVymagania ogélne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa Jedngsikmiarova
jest Imb (metr bieycy ) ustawionego betonowego ohtraehodnikowego.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru robét podano w SST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 8.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumenigajojektows, SST i wymaganiami
Inspektora nadzoru,jeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toteji wg pkt 6 daty

wyniki pozytywne.

8.2. Odbidr robo6t zanikagych i ulegajcych zakryciu
Odbiorowi robét zanikagych i ulegaicych zakryciu podlegaj
- wykonane koryto,

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotygz podstawy ptatrici

Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatrici podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne”
pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej



Cena wykonania 1 m betonowego olizehodnikowego obejmuije:
- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- dostarczenie materiatow,

- wykonanie koryta,

- wykonanie tawy (podsypki)

- ustawienie obrza,

- wypetnienie spoin,

- obsypanie zewgtrznejsciany obrzea,

- wykonanie bada

I pomiaréw wymaganych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWAZANE

Normy

1. PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane

2. PN-B-06250 Beton zwykty

3. PN-B-06711 Kruszywo mineralne. Piasek do betonpapraw

4. PN-B-10021 Prefabrykaty budowlane z betonu. kigfmomiaru cech geometrycznych
5. PN-B-11111 Kruszywo mineralne. Kruszywa natwuzado nawierzchni drogowychwir i

mieszanka

6. PN-B-11113 Kruszywo mineralne. Kruszywa natwado nawierzchni drogowych. Piasek
7. PN-B-19701 Cement. Cement powszechnegtku. Sktad, wymagania i ocena zgodaicB.
BN-80/6775-03/01 Prefabrykaty budowlane z betonementy nawierzchni drog, ulic,
parkingdw i torowisk tramwajowych. Wspoélne wymaganbadania 9.

BN-80/6775-03/04 Prefabrykaty budowlane z betonementy nawierzchni drog, ulic,

parkingdw i torowisk tramwajowych. Kraymiki i obrzeza.



SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
D.08.01.01 KRAVEZNIKI BETONOWE

1. WSTEP
Grupa robot: Roboty w zakresie konstruowania, fumel@owania oraz wykonywania
nawierzchni autostrad i drog. KOD CPV: 45233000-9

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej SS& wymagania szczegotowe dotyce wykonania i odbioru
robét zwihzanych z ustawieniem kragnikdw betonowych w ramach wykonania chodnika
drogi,parkingu

1.2.Zakres stosowania SST

Zakres stosowania niniejszej ST jest zgodny z estaini zawartymi w SST D-00.00.00
"Wymagania ogolne" pkt. 1.2.

1.3. Zakres Robot oltiych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej SST dotycz

zasad prowadzenia rob6t awanych z ustawieniem

kraweznikdw betonowych o wym. 15x30cm w rejonie inwestyejdowlanej:
Usytuowanie krawznikdw wg Dokumentacji Projektowe;.

1.4. Okrdlenia podstawowe

Okreslenia podstawowe podane w niniejszej ST s

zgodne z zamieszczonymi w SST

D-00.00.00. "Wymagania ogolne" pkt. 1.4.

1.5. Ogdélne wymagania dotygz Robot

Ogodlne wymagania dotygee wykonania Robot podano w SST D-00.00.00 "Wymigan
ogolne" pkt. 1.5.

2. MATERIALY

Ogodlne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania padanSST
D-00.00.00 "Wymagania ogolne" pkt. 2.

2.1. Kravezniki betonowe
KraweSniki betonowe powinny spetrdiavymagania BN-80/6775-03/04.

Do kazdej partii kravgznikOw sprowadzonej przez Wykonagvc

powinno by zakhczoneswiadectwo jakéci. Klasyfikacja jest zgodna z BN-80/6775-03/01.
Na obszarze objym projektowanym zainwestowaniem przewidziano astasowania
krawezniki dwuwarstwowe typu ,,U”, gat. 1, :

2.1.1. Wymagania techniczne

Ksztalt kraweznikdw betonowych przedstawiono na rysunku 1, a veyynpodano w tablicy
1.

Dopuszczalne odchytki wymiarow kramanikow betonowych podano w tablicy 2.

a) kraweznik rodzaju ,a”

Rys. 1. Wymiarowanie kragznikow

Tablica 1. Wymiary krawznikéw betonowych

Typ Rodzaj Wymiary krawznikow, cm
kraweznika kraweznik Ibhcdr

Ua 100

15303121,0

Tablica 2. Dopuszczalne odchytki wymiarow kegwwikow betonowych



Rodzaj Dopuszczalna odchytka, mm

wymiaru Gatunek 1

[+8

b,h+3

2.1.2. Dopuszczalne wady i uszkodzenia

Powierzchnie krawznikow betonowych powinny tiybez rys, pkniec¢ i ubytkdw betonu, o
fakturze z formy lub zatartej. Krayizie elementéw powinny Byréwne i proste.
Dopuszczalne wady oraz uszkodzenia powierzchrawddzi elementdéw, zgodnie z BN-
80/677503/ 01, nie powinny przekraé¢zmartasci podanych w tablicy 3.

Tablica 3. Dopuszczalne wady i uszkodzenia kgakow betonowych

Rodzaj wad i uszkodzae

Dopuszczalna wielkd wad i uszkodze Gatunek 1

WKklgstosé¢ lub wypuktas¢ powierzchni krawznikdw w mm 2

Szczerby i uszkodzenia kradzi i narazy ograniczajcych powierzchnie gérne
(scieralne), mm niedopuszczalne ogranigzggh pozostate powierzchnie:

-liczba max 2

-dtugas¢, mm, max 20

-gtcbokas¢, mm, max 6

2.1.3. Sktadowanie

Krawezniki betonowe mogby¢ przechowywane na sktadowiskach otwartych,
posegregowane wedtug typdéw, rodzajéw, odmian, dbwri wielkosci.

Krawezniki betonowe naley uktad& z zastosowaniem podkiadek i przektadek drewnianych
o wymiarach: grub& 2,5 cm, szerok& 5 cm, dtugé¢ min. 5 cm wgksza ni

szerokd¢ kraweznika.

2.1.4. Beton i jego skfadniki

2.1.4.1. Beton do produkcji kragnikow

Do produkcji kravgznikéw nalery stosowa beton wg PN-B-06250, klasy B 25 i B 30. Gérna
(licowa) warstwa krawznikdw powinna by wykonana z betonu klasy B 30.

Beton wyty do produkcji krawznikdw powinien charakteryzowsic:

- nasikliwoscia, ponizej 4%,

- Scieralndcia na tarczy Boehmego, dla gatunku 1: 3 mm, dla ¢@t@1 4 mm,

- mrozoodporngcia i wodoszczelngcia, zgodnie z normPN-B-06250 .

2.1.4.2. Cement

Cement stosowany do betonu powinied bgmentem portlandzkim klasy niesiej ni
»32,5” wg PNB-19701 .

Przechowywanie cementu powinnatlagodne z BN-88/6731-08.

2.1.4.3. Kruszywo

Kruszywo powinno odpowiadavymaganiom PN-B-06712 .

Kruszywo naley przechowywé w warunkach zabezpieczaych je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z kruszywami in@gcitymentow, gatunkéw i marek.
2.1.4.4. Woda

Woda powinna by odmiany ,1” i odpowiadawymaganiom PN-B-32250 .

2.2. Materiaty na podsyphk do zapraw
Piasek na podsygkpiaskowo-cementoyvpowinien odpowiadawymaganiom PN-B-06712,
a do zaprawy cementowo-piaskowej PN-B-06711.

Cement na podsyghk do zaprawy cementowo-piaskowej powiniert lsgmentem
portlandzkim klasy nie mniejszejnj32,5”, odpowiadajcy wymaganiom PN-B-19701.
Woda powinna by odmiany ,1” i odpowiadawymaganiom PN-B-32250.

2.3. Materiaty na tawy



Do wykonania taw pod kragzniki nalezy stosowa beton klasy B 15, wg PN-B-06250,
ktorego sktadniki powinny odpowiaélasymaganiom punktu 2.1.4.

2.4. Masa zalewowa

Masa zalewowa, do wypetnienia szczelin dylatacyjnya go#co, powinna odpowiada
wymaganiom BN-74/6771-04 lub aprobaty technicznej.

3. SPRET

Ogodlne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-00.00.00 "Wymagania ogélne" pkt.
Roboty wykonuje si

recznie przy zastosowaniu :

* betoniarek do wytwarzania betonu i zapraw orayguotowania podsypki piaskowo-
cementowej,

- wibratorow ptytowych, ubijakédwecznych lub mechanicznych.

4. TRANSPORT

Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w SST D-00.00.00 "Wymaganiéneg

pkt. 4.

4.1. Transport kraggnikOw
Krawezniki betonowe mogby¢ przewaone dowolnymgrodkami transportowymi.

Krawezniki betonowe uktadanalezy nasrodkach transportowych w pozycji pionowej z
nachyleniem w kierunku jazdy.

Krawezniki powinny by zabezpieczone przed przemieszczeniemwsszkodzeniami w
czasie transportu, a gérna warstwa nie powinnaamgtpozascianysrodka transportowego
wiecej niz 1/3 wysokdci tej warstwy.

4.2. Transport pozostatych materiatow

Transport cementu powiniereidbywa& w warunkach zgodnych z BN-88/6731-08.
Kruszywa mana przewoz dowolnymsrodkiem transportu, w warunkach zabezpiegaagh
je przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innyatenatami. Podczas transportu
kruszywa powinny b§ zabezpieczone przed wysypaniem, a kruszywo drgized
rozpyleniem.

Mas; zalewow nalezy pakowa whbebny blaszane lub beczki drewniane. Transport pemini
odbywa sie w warunkach zabezpiecaaych przed uszkodzeniemgliméw i beczek.

5. WYKONANIE ROBOT
Ogolne zasady wykonania robét podano w SST D-000)0@/ymagania ogolne”pkt 5.

5.1. Wykonanie koryta pod tawy
Koryto pod tawy nalgy wykonywa zgodnie z PN-B-06050 .

Wymiary wykopu powinny odpowiadavymiarom tawy w planie z uwzedinieniem w
szerokdci dna wykopu ew. konstrukcji szalunku. Wgkik zag:szczenia dna wykonanego
koryta pod taw powinien wynosi co najmniej 0,97 wedtug normalnej metody Proctora.
5.2. Wykonanie taw

Wykonanie taw powinno kiyzgodne z BN-64/8845-02.

tawy betonowe zwykte w gruntach spoistych wykorsigebez szalowania, przy gruntach
sypkich naley stosowaé szalowanie.
tawy betonowe z oporem wykonuje sv szalowaniu. Beton rézielony w szalowaniu lub



bezpdrednio w korycie powinien ywyréwnywany warstwami. Betonowanie taw naje
wykonywa zgodnie z wymaganiami PN-B-06251, przy czym aaktosowa co 50 m
szczeliny dylatacyjne wypetnione bitumiczmas, zalewowa.

5.3. Ustawienie kragznikdw betonowych

5.3.1. Zasady ustawiania kreimikow Swiatto (odlegtéé gornej powierzchni kragznika od
jezdni) powinno b¥ zgodne z ustaleniami dokumentacji projektowe].

Zewrxtrznasciana krawznika od strony chodnika powinnadpgo ustawieniu kraeznika
obsypana piaskiemwirem, ttuczniem lub miejscowym gruntem przepushoga, starannie
ubitym.

Ustawienie krawznikOw powinno by zgodne z BN-64/8845-02 .

5.3.2. Ustawienie kragznikdw na tawie betonowe]

Ustawianie krawznikdw na tawie betonowej wykonujegsia podsypce z piasku lub na
podsypce piaskowo-cementowej o gréddd cm po zagszczeniu.

5.3.3. Wypetnianie spoin

Spoiny kravgznikow nie powinny przekraczaszerokéci 1 cm. Spoiny naley wypeinic
zaprava cementowo-piaskoay przygotowan w stosunku 1:4.

Spoiny kraveSnikéw przed zalaniem zaprawalezy oczysci¢ i zmyE woda.

Dla zabezpieczenia przed wptywami temperatury kfaiki ustawione na podsypce
piaskowo-cementowej i 0 spoinach zalanych zapnaalery zalewa co 50 m bitumicza
mas zalewowa nad szczelipdylatacyjma tawy.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogolnd’6.

6.1. Badania przed przygieniem do robot

6.1.1. Badania kragznikOw

Przed przysipieniem do robot Wykonawca powinien wykérzadania materiatow
przeznaczonych do ustawienia kegwikOw betonowych i przedstaivi

wyniki tych bada Inzynierowi do akceptaciji.

Sprawdzenie wygtu zewrtrznego naleSy przeprowadzia podstawie ogtizin elementu
przez pomiar i policzenie uszkodzeystkpujacych na powierzchniach i kradziach
elementu zgodnie z wymaganiami tablicy 3. Pomidngakci wymaganiami gibokasci
uszkodzé nalery wykona za pomoaprzymiaru stalowego lub suwmiarki z doktadoa
do 1 mm, zgodnie z ustaleniami PN-B-10021.

Sprawdzenie ksztattu i wymiarow elementow nalegprowadzi z doktadnécia

do 1 mm przy gyciu suwmiarki oraz przymiaru stalowego lubrtey zgodnie z wymaganiami
tablicy 1 i 2. Sprawdzenieatow prostych w nargach elementéw wykonujecsi

przez przytéenie lkgtownika do badanego nami zmierzenia odchytek z doktackom
do 1 mm.

6.1.2. Badania pozostatych materiatéw

Badania pozostatych materiatow stosowanych przgwianiu kraweznikdw betonowych
powinny obejmowé wszystkie wtaciwosci, okrelone w normach podanych dla
odpowiednich materiatdw w pkt 2.

6.2. Badania w czasie robot

6.2.1. Sprawdzenie koryta pod kaw

Nalezy sprawdzé wymiary koryta oraz zagzczenie podiea na dnie wykopu.
Tolerancja dla szerokoi wykopu wynosi £ 2 cm. Zagzczenie podiea powinno by
zgodne z pkt 5.2.



6.2.2. Sprawdzenie taw

Przy wykonywaniu taw badaniu podlegaj

» Zgodnda¢ profilu podtuSnego gornej powierzchni taw z dokumaep projektow.
Profil podtuzny gornej powierzchni tawy powinien bygodny z projektowan

niwelet. Dopuszczalne odchylenia mpgynost £ 1 cm na kaSde 100 m fawy.

* Wymiary taw.

Wymiary taw naley sprawdzt w dwoch dowolnie wybranych punktach nadea 100 m
tawy. Tolerancje

wymiarOw Wynosz:

-dla wysokdci £ 10% wysokéci projektowanej,

-dla szerokéci + 10% szeroksxri projektowanej.

* Réwnaié

gornej powierzchni faw.

Roéwna¢ gornej powierzchni tawy sprawdzg girzez przytoSenie w dwoch punktach,
na kade 100 m tawy, trzymetrowej taty.

Prze&wit pomiedzy gorra powierzchn tawy i przytazona tata nie mae przekracza
1cm.

» Zageszczenie taw.

Zageszczenie taw badagsiv dwoch przekrojach na kde 100 m

» Odchylenie linii taw od projektowanego kierunku.

Dopuszczalne odchylenie linii taw od projektowan&grunku nie mee przekracza

+ 2 cm na kade 100 m wykonanej fawy.

6.2.3. Sprawdzenie ustawienia krkgwikOw

Przy ustawianiu kragznikOw nalery sprawdzé:

a) dopuszczalne odchylenia linii kredmikow w poziomie od linii projektowanej, ktére
wynosi + 1 cm na kale 100 m ustawionego krawnika,

b) dopuszczalne odchylenie niwelety gornej ptaszykraweznika od niwelety
projektowanej, ktére wynosi £ 1 cm nazke 100 m ustawionego kraanika,

c) rowna¢ gornej powierzchni kragznikdw, sprawdzane przez przyenie w dwoch
punktach na kade 100 m krawznika, trzymetrowej taty, przy czym praeit pomiedzy
gorm powierzchm kraweznika i przytazong tata nie mae przekraczal cm,

d) doktadné¢ wypetnienia spoin badaesto 10 metréw. Spoiny musby¢ wypetnione
catkowicie na pefa gicbokasé.

7. OBMIAR ROBOT

Ogolne zasady obmiaru robét podano w SST D-00.Q@/@thagania ogolne”pkt 7.
7.1. Jednostka obmiarowa Jednasikmiarow jest 1m (metr) ustawionego kraimika
betonowego.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w SST D-00.00M@nagania ogolne” pkt 8.
Roboty uznaje si

za wykonane zgodnie z dokumengggjojektows, SST i wymaganiami Inspektora nadzoru,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg pkt 6 daty wyniki
pozytywne.

8.1. Odbidr robot zanikagych i ulegaicych zakryciu

Odbiorowi rob6t zanikagych i ulegaicych zakryciu podlegaj

- wykonanie koryta pod tayy

- wykonanie tawy,

- wykonanie podsypki.



9. PODSTAWA PLATNGCI
Ogdlne ustalenia dotygze podstawy ptatrici podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania
0golne” pkt 9.

9.1. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 m kragnika betonowego obejmuje:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- dostarczenie materiatdw na miejsce wbudowania,

- wykonanie koryta pod tagy

- wykonanie szalunku,

- wykonanie tawy,

- wykonanie podsypki,

- ustawienie krawSnikéw na podsypce piaskowo-cementowej,
- wypetnienie spoin kragsnikow zapraw,

- ew. zalanie spoin mas
zalewowy,

- zasypanie zewttrznejsciany kraweSnika gruntem i ubicie,

- przeprowadzenie bafia
i pomiaréw wymaganych w specyfikacji techniczne.

10. PRZEPISY ZWAZANE

10.1. NORMY

1. PN-B-06050

Roboty ziemne budowlane

2. PN-B-06250

Beton zwykty

3. PN-B-06251

Roboty betonowe i Selbetowe

4. PN-B-06711

Kruszywo mineralne. Piasek do betonow i zapraw

5. PN-B-06712

Kruszywa mineralne do betonu zwykiego

6. PN-B-10021

Prefabrykaty budowlane z betonu. Metody pomiaringgometrycznych
7.

PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturaloeawierzchni drogowycBwir i
mieszanka

8. PN-B-11112

Kruszywa mineralne. Kruszywo tamane do nawierzciogowych

9. PN-B-11113

Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawianzdnogowych. Piasek



10. PN-B-19701 Cement. Cement powszechnego uSgitad, wymagania i ocena
zgodndci

11. PN-B32250 Materiaty budowlane. Woda do betongapraw

12. BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowyeani



00.00.00 Wymagania ogolne" pkt. 1.1

D. 05.03.23. Nawierzchnia z kostki brukowej

5. WYKONANIE ROBOT

Ogodlne zasady wykonywania rob6t podano w SST D@OM"Wymagania ogolne™ pkt. 5.

5.1. Podtae

Podtaze gruntowe pod nawierzclpowinno by przygotowane zgodnie z wymogami
okreslonymi w SST D-04.01.01,,Koryto wraz z profilowame zag:szczeniem podi@”
5.2. Podbudowa Podbudewod nawierzchriz kostki brukowej betonowej nalgwykona
zgodnie z dokumentagcprojektows.

5.3. Wykonanie obramowania

Obramowania nawierzchni z kostki brukowej betonomadgry wykona

zgodnie z SST D-08.01.01 ,Kra®niki betonowe”, SST D-08.03.01 ,,Obzaebetonowe”
oraz zgodnie z Dokumentadprojektove.

5.4. Podsypka

Zastosowanie podsypki i jej grusiopowinny by zgodne z DokumentacProjektove.
Podsypk nalezy rozktadd@ rownomiernie.

Grubas¢ podsypki piaskowo-cementowej 3 cm . Piasek, wamkament powinny
odpowiadé wymaganiom wg punktu 2.3. niniejszej ST. Podsypaainna by
rozscielona i wyrownana do profilu zgodnie z Dokumepidrojektova.

Podsypka piaskowo-cementowa powinnadhsi®sunek po wymieszaniu 4:1.

5.6. Wykonanie nawierzchni z kostki brukowej betarp

Nawierzchn¢ z kostki brukowej betonowej uktada; sia podsypce piaskowej lub piaskowo-
cementowej,¢cznie, w taki sposéb aby szczelinyeniy kostkami wynosity od 2 do 3 mm.
Kostke nalezy uktada 1 cm wyzej od projektowanej niwelety nawierzchni, gdy

w czasie wibrowania (ubijania) podsypka ulegacgagzeniu.

Po utazeniu kostki szczeliny naky wypetnic piaskiem, a nagbnie zamié¢ powierzchng
utozonych kostek przyayciu szczotekgcznych lub mechanicznych i przypic¢
do ubijania nawierzchni.

Do ubijania utagonej nawierzchni stosujegsi

wibratory ptytowe z ostanz tworzywa sztucznego dla ochrony kostek przeéadzeniem i
zabrudzeniem. Wibrowanie najeprowadz¢ od krawedzi powierzchni ubijanej w kierunku
srodka i jednoczaie w kierunku poprzecznym ksztattek.

Do zagszczania nawierzchni z kostek brukowych betonowyehwolno uywat

walca.

Po ubiciu nawierzchni natg uzupeiné szczeliny piaskiem i zamié€ nawierzchn.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
Ogodlne zasady kontroli jakoi Robét podano w SST D-00.00.00 "Wymagania ogopie.’ 6.

6.1. Badania przed przygieniem do robot

Przed przysipieniem do robdét, Wykonawca powinien sprawgzizy producent kostek
brukowych posiada

atest wyrobu wg pkt. 2.2. niniejszej SST. Niezale od posiadanego atestu, Wykonawca
powinienzadat od producenta wynikow hiecych bada wyrobu nasciskanie. Zaleca si



aby do badawytrzymaltdaci nasciskanie pobier@2 prébek (kostek) dziennie (przy produkcji
dziennej ok. 200 m2 powierzchni kostekadaych w nawierzchni).

6.2. Badania w czasie robot

6.2.1. Sprawdzenie pocia i podbudowy

Sprawdzenie podi@ i podbudowy polega na stwierdzeniu ich zgsdnp Dokumentag)
Projektowy i odpowiednimi SST.

6.2.2. Sprawdzenie podsypki

Sprawdzenie podsypki w zakresie grétio wymaganych spadkow poprzecznych i
podtuznych polega na stwierdzeniu zgodoiaz dokumentaajprojektows oraz pkt 5.5
niniejszej ST.

6.2.3. Sprawdzenie wykonania nawierzchni

Sprawdzenie prawidtovéoi wykonania nawierzchni z betonowych kostek bruiohvpolega
na stwierdzeniu zgodsoi wykonania z dokumentacprojektowa

oraz wymaganiami wg pkt 5.6 niniejszej ST:

- pomierzenie szerokoi spoin,

- sprawdzenie prawidtowoi wibrowania,

- sprawdzenie prawidtovoi wypetnienia spoin,

- sprawdzenie, czy przaty wzor i kolor nawierzchni jest zachowany.

6.3. Sprawdzenie cech geometrycznych nawierzchni

6.3.1. Nierownéci podiuzne

Nierowndaici podiuzne nawierzchni mierzone gt

lub zgodnie z norm

BN-68/8931-04 nie powinny

przekracza 0,8 cm.

6.3.2. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne nawierzchni powinny lzgodne z dokumentacprojektows
z tolerancy + 0,5%.

6.3.3. Niweleta nawierzchni
Rd&znice pom¢dzy rzdnymi wykonanej nawierzchni i gdnymi projektowanymi nie
powinny przekracza+ 1 cm.

6.3.4. Szerok& nawierzchni
Szerokaé¢ nawierzchni nie mie r@zni¢ sie od szerokéci projektowanej o wicej niz
+0,5 cm.

6.3.5. Grubé¢

podsypki

Dopuszczalne odchyiki od projektowanej grédigpodsypki nie powinny przekracza
+0,5cm.

6.4. Czstotliwos¢ pomiaréw

Czestotliwos¢ pomiaréw dla cech geometrycznych nawierzchni zkkdsukowej,
wymienionych w pkt 6.3. powinna by

dostosowana do powierzchni wykonanych robot.



Zaleca s, aby pomiary cech geometrycznych wymienionych wR byty przeprowadzone
nie rzadziej ni2 razy na 100 m2 nawierzchni i w punktach chargktgcznych dla
nawierzchni lub przekroju poprzecznego orazadgie tam, gdzie poleci Inspektor nadzoru.

7. OBMIAR ROBOT
Ogodlne zasady obmiaru Robdét podano w SST D-00.08\@@nagania ogolne™ pkt. 7.

7.1. Jednostka obmiarowa
Jednostk obmiarow robo6t jest 1 m2 wykonanej nawierzchni z kostkiopetvej zgodnie z
wymaganiami Dokumentacji Projektowej i SST.

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robét podano w SST D-00.00M@nagania ogolne” pkt 8.

Roboty uznaje si

za wykonane zgodnie z dokumentggjojektows, SST i wymaganiami Inspektora
nadzoru, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toteji wedtug pkt 6
daty wyniki pozytywne.

8.1. Odbidr robot zanikagych i ulegaicych zakryciu

Odbiorowi rob6t zanikagych i ulegaicych zakryciu podlegaj

- przygotowanie podia,
- wykonanie podsypki pod kostletonovy

Zasady ich odbioruas

okreslone w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne”.

9. PODSTAWA PLATNGCI

Ogodlne ustalenia dotygeze podstawy ptatrici podano w SST D-00.00.00 "Wymagania
ogolne" pkt. 9.

9.1. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 m2 nawierzchni z kostki brukovwetphowej obejmuije:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- przygotowanie podia,

- dostarczenie materiatow,

- wykonanie podsypki,

- utozenie i ubicie kostki,

- wypetnienie spoin,

- przeprowadzenie bafla pomiaréw wymaganych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWAZANE



Normy:

PN-B-04111 Materiaty kamienne. Oznacze&wgieralngci na tarczy Boehmego
PN-B-06250 Beton zwykty

PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu zwyktego

PN-B-19701 Cement. Cement powszechnego uSyktad Svymagania i ocena zgodiad
PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betonaapraw

. BN-80/6775-03/04 Prefabrykaty budowlane z bet&iementy nawierzchni drog, ulic,
parklngow I torowisk tramwajowych. Kragmiki i obrzeza

7. BN-68/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie #vska piaskowego

8. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar résennawierzchni planografem i tat

ouAwWNE



SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
D.04.04.02 PODBUDOWA Z KRUSZYWA t AMANEGO STABILIZOWNEGO
MECHANICZNIE

1.WSTEP

Roboty ugte w niniejszej SST zgodne g wspolnym stownikiem zamowie
(CPV).

KOD CPV 45233000-9 Roboty w zakresie konstruowafiagamentowania oraz
wykonywania autostrad i drog.

1.1. Przedmiot Szczegotowej Specyfikacji Technigzne

Przedmiotem niniejszej SSE wymagania dotycze wykonania i odbioru robét zgzanych
z wykonaniem podbudowy z kruszywa tamanego stahilanego mechanicznie w ramach
wykonania drogi, chodnika i parkingéw

1.2. Zakres stosowania SST

Zakres stosowania niniejszej SST jest zgodny ZAerstmi zawartymi w SST D.00.00.00
"Wymagania ogolne" pkt. 1.2.

1.3. Zakres Robot oltiych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej SST dotyeasad prowadzenia robét zzanych z
wykonaniem podbudowy z kruszywa tamanego stabilaamgo mechanicznie.

Roboty obejmuyj wykonanie podbudowy o gruba 10cm, 15cm, 20cm w ramach prac
budowlanych okrdonych w punkcie 1.1. niniejszej SST.

1.4. Okrdlenia podstawowe

1.4.1. Stabilizacja mechaniczna -proces technatogicpolegajcy na odpowiednim
zag:szczeniu kruszywa o wWdeiwie dobranym uziarnieniu, przy wilgotém optymailnej.
1.4.2. Pozostate okilenia podstawowe podane w niniejszej S8 Egodne z
obowigzujacymi, odpowiednimi normami i z definicjami zamiegaoymi w SST D-00.00.00.
"Wymagania ogolne" pkt. 1.4. oraz przepiséw powknéarobowizujacych.

1.5. Ogolne wymagania dotygze Robot

Ogodlne wymagania dotygee wykonania Robo6t podano w SST D-00.00.00 "Wymegan
0golne" pkt. 1.5.

2. MATERIALY

Ogdlne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania padanSST D-
00.00.00.

~Wymagania ogolne" pkt. 2.

2.1. Kruszywo

Materiatem do wykonania podbudowy z kruszywa tangangabilizowanego mechanicznie
powinno by kruszywo tamane, uzyskane w wyniku przekruszeategd surowca skalnego.
Kruszywo powinno b§ jednorodne, bez zanieczyszazcych.

Nie dopuszcza si

kruszonychzwiréw i otoczakéw.

Dopuszcza si

kruszone kamienie narzutowe tylko pod warunkienskapia przekruszenia wszystkiatian
ziaren kruszywa zawartego w mieszance \cilonin. od 60% do 70%.

2.1.2. Uziarnienie kruszywa
Krzywa uziarnienia kruszywa, olilena wg PN-91/B-06714-15 powinnazé



pomiedzy krzywymi granicznymi (nr 1-2 ) pol dobrego uninia.

Krzywa uziarnienia kruszywa powinnadgiagta i nie mae przebiega

od dolnej krzywej granicznej uziarnienia do gérkejywej granicznej uziarnienia na
sasiednich sitach. Wymiar najekszego ziarna kruszywa nie peoprzekracza

2/3 grubdci warstwy uktadanej jednorazowo. Frakcje kruszymmechodzce przez sito
0,075 mm nie powinny stanoéwvigcej niz 65% frakcji przechodgcych przez sito 0,5 mm.

Tabela 1. Wymagane wdewosci kruszywa

Lp Wiasciwosci Wymagania Badania wg normy

1. Zawartgc¢ ziaren mniejszych ni0,075 mm , % (m/m) od 2 do 10 PN-B-06714-15
2. Zawart@¢ nadziarna , % (m/m) , nie gaej niz 5 PN-B-06714-15

3. Zawart@¢ ziaren nieforemnych, %(m/m) , niegeej niz 35 PN-B-06714-16

4. Scieralnéé w bebnie Los Angeles

a) Scieralna¢ catkowita po petnej liczbie obrotéw ,nieqeej niz 25
PN-79/B-06714-42

5. Mrozoodpornég, ubytek masy po 25 cyklach zamaaia i odmraania, % (m/m) , nie
wiecej niz 0,5 PN-B-06714-19

6. Zawartd¢ zanieczyszczeorganicznych , %(m/m) , nie wdej niz 1 PN-88/B-04481
7. Wskéanik piaskowy po piciokrotnym zagszczeniu metagdl lub Il wg PN-B-04481 ,
% od 30 do 70 BN-64/8931-01

8. Nasikliwos¢, % (m/m) , nie wgcej niz 2 PN-B-06714-18

9. Zawartd¢ zwiazkdw siarki w przeliczeniu na SO3, % (m/m) , niesej niz 1
PN-B-06714-28

10. Wskanik nasnosci wnos mieszanki kruszywa , % , nie mniejszy ni

a) przy zagszczeniu Is3 1,0080 PN-S-06102

3. SPRET
Ogodlne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-00.00.00 "Wymagania ogoélne" pkt.

3.1. Do wykonania warstwy podbudowy z kruszywa taegp stabilizowanego mechanicznie
nalezy stosowa nastpujace rodzaje spetu:

a) mieszarki stacjonarne do wytwarzania mieszanlszyw, wyposzone w uradzenia
dozupce wod. Mieszarki powinny zapewéwytworzenie jednorodnej mieszanki o
wilgotnosci optymalnej. Wymaganie to jestgne w przypadku, gdy producent kruszywa
gwarantuje dostawy jednorodnej mieszanki o wymageangiarnieniu i odpowiedniej
wilgotnosci.

b) rowniarki lub uktadarki do rozienia mieszanki. Za zgadnspektora nadzoru do
rozktadania mieszanki naagach pieszo-jezdnych mia dopdci¢ spycharki. Na wjazdach
bramowych kruszywo natg rozktad# recznie.

c) walce ogumione i stalowe wibracyjne lub statycdo zagszczania,

d) ptyty wibracyjne lub ubijaki mechaniczne do gsgrzania w miejscach trudnodgstych.

4. TRANSPORT
Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w SST D-00.00.00 "Wymaganiéneg
pkt. 4.

4.1. Transport kruszywa me odbywa sic dowolnymi samochodami samowytadowczymi w
SposoOb zabezpiecaay je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z inmyatériatami,
nadmiernym wysuszeniem lub zawilgoceniem.



4.2. Przy ruchu po drogach publicznyehdki transportu powinny spehdiavymagania
podane w SST D-00.00.00 "Wymagania ogolne" pkt91.5

5. WYKONANIE ROBOT

Ogolne zasady wykonania Rob6t podano w SST D-00000ymagania ogélne" pkt.5

5.1. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszank kruszywa ascisle okre&lonym uziarnieniu i wilgotnéci optymalnej naley
wytwarz& w mieszarkach stacjonarnych gwaramtych otrzymanie jednorodnej mieszanki.
Ze wzgkdu na konieczni zapewnienia jednorodia materiatu nie dopuszczasi
wytwarzania mieszanki przez mieszanie poszczegblfrgicji na drodze. Mieszanka po
wyprodukowaniu powinna léyod razu transportowana na miejsce wbudowania

w sposob przeciwdziakajy segregacji i nadmiernemu wysychaniu.

5.2. Wbudowanie i zagzczenie mieszanki

Mieszanka kruszywa powinnadyozktadana w warstwach o jednakowej grédoatj. nie
grubszych ni 20cm, aby ich suma ostatecznie miata gétlpm wbudowaniu rowan
grubaci projektowanej warstwy. Warstwa podbudowy powitiyé&

roztozona w sposob zapewrialy oshgniecie wymaganych spadkow iganych
wysokasciowych. W miejscach, gdzie widoczna jest segregkajszywa naley przed
zag:szczeniem wymietikruszywo na materiat o odpowiednich wdmvosciach.

Natychmiast po kacowym wyprofilowaniu warstwy naky przystpic¢

do jej zagszczania przez watowanie. Zggczanie warstwy o przekroju daszkowym ngle
rozpoczyné od krawedzi i stopniowo przesuwégpasami podinymi czs$ciowo
naktadagcymi sk w kierunku jej osi. Zagszczanie warstwy o jednostronnym spadku
poprzecznym powinno rozpagzsie od nizej potazonej krawedzi i przesuwa

pasami podinymi w stror wyzej potazonej kravedzi. Nieréwndci i zagkbienie powstate
W czasie zagszczania powinny @ywyréwnane na bigco

przez spulchnienie warstwy kruszywa i dodanie lsbnigcie materiatu, 2ado otrzymania
réwnej powierzchni.

W miejscach niedogpnych dla walcow podbudowa powinnatby
zag:szczana zagzczarkami
ptytowymi, matymi walcami wibracyjnymi lub ubijakarmechanicznymi.

Zageszczanie naley kontynuowé az
do osagnigcia wskanika zagszczenia podbudowy nie mniejszego od 1,03 wg nar@pal
préby Proctora przeprowadzonej zgodnie z PN-88/8304 metoda ).

Wilgotnaos¢

mieszanki kruszywa w czasie zagczania powinna odpowiatwilgotnasci optymalnej
okreslonej wg normalnej proby Proctora zgodnie z PN-88/81 (metoda Il). Materiat
nadmiernie zawilgocony powinien bprzesuszony przez mieszanie i napowietrzanigliJe
wilgotnos¢ mieszanki kruszywa jestasiza od optymalnej o wtej niz 20% jej wartdci,
mieszanka powinna By wilzona okrélona iloscia wody i rownomiernie wymieszana.

W przypadku, gdy wilgotnid mieszanki kruszywa jest wySsza od optymalnej o j&)%
wartasci, mieszank nalery osuszy.

5.3. Odcinek prébny
Odcinka prébnego nie przewiduje.si

5.4. Utrzymanie podbudowy



Podbudowa po wykonaniu, a przedagniem nasjpnej warstwy powinna iy
utrzymywana w dobrym stanie.zé# Wykonawca bdzie wykorzystywat, za zgad
Inspektora nadzoru, gotavpodbudow do ruchu budowlanego, to jest obarany naprawi
wszelkie uszkodzenia podbudowy spowodowane przemitsh. Koszt

napraw wynikltych z niewkeiwego utrzymania podbudowy obza Wykonawe

robot.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
Ogodlne zasady kontroli jakoi Robét podano w SST D-00.00.00 "Wymagania ogopie.’ 6.

6.1. Badania przed rozpagiem robot

Przed przysipieniem do robot Wykonawca powinien wykérzadania kruszyw
przeznaczonych do wykonania podbudowy i wyniki tielda przedstawd
Inspektorowi nadzoru w celu akceptacji materiatow.

Badania te powinny obejmowavszystkie wiaciwosci kruszywa okrédone w pkt. 2.1.

6.2. Badania w czasie robét
6.2.1. Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow
Czestotliwos¢ oraz zakres badaokresli Inspektor nadzoru.

6.2.1a. Uziarnienie mieszanki kruszywa

Uziarnienie mieszanki kruszywa powinnoclagodne z wymaganiami podanymi w pkt. 2.1.
niniejszej ST. Probki naky pobierg w sposob losowy, z roztonej warstwy, przed jej
zag:szczeniem. Wyniki badapowinny by na biegaco przekazywane Inspektorowi nadzoru

6.2.2. Wilgotnd¢ mieszanki kruszywa

Wilgotnos¢ mieszanki kruszywa powinna dyowna wilgotndci optymalnej, okrdonej wg
normalnej préby Proctora wg PN-88/B-04481 (metdyla tolerancy +10 %, -20%.
Wilgotnaos¢ kruszywa naley bad& wg BN-77/8931-12.

6.2.3. Zagszczenie podbudowy

Zageszczenie warstwy powinno odbyivaie azdo osagnigcia wskanika zagszczenia nie
mniejszego od 1,03 wg normalnej proby Proctora ¢ateetl).

Zageszczenie podbudowy nalesprawdza wedtug BN-64/8931-02.

6.2.4. Widciwosci kruszywa
Badania petne kruszywa powinny obejmaéwegere wszystkich wiaciwosci okreslonych w
pkt. 2.1.

6.3. Wymagania dotygze cech geometrycznych podbudowy
Czestotliwos¢ oraz zakres pomiardw dotygz/ch cech geometrycznych podbudowy podano
w tabeli 3.

Tabela 3.

Lp. WyszczegOlnienie bada pomiarow

Minimalna czstotliwos¢ pomiaréw na dziennej dziatce roboczej

. Szeroké&t podbudowy W miejscach wskazanych przez Inspektadzoru
. Réwna¢ podiwzna j.w.

. Réwnd¢ poprzeczna j.w.

. Spadki poprzeczne j.w.

. Rzdne wysokéciowe i uksztalttowanie w planie j.w.

. Gruba¢ podbudowy j.w.

U WNPE



6.3.1. Szerok& podbudowy

Szeroké¢ podbudowy nie mee r&ni¢ sie od szerokéci projektowanej o wicej niz £5 cm.
6.3.2. Rown&s

Nieréwnaici podtwzne podbudowy naly mierzy¢ 4-metrowy tatg

Nieréwnaci nie powinny przekraczal2 mm dla podbudowy zasadniczej.

6.3.3. Spadki poprzeczne podbudowy

Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i tukaehinoy by

zgodne z DokumentacpProjektova z tolerancy + 0,5%.

6.3.4. Rzdne wysokéciowe podbudowy

Rdéznice pom¢dzy rzdnymi wykonanej podbudowy aganymi projektowanymi nie
powinny przekracza+1 cm i-2cm.

6.3.5. Grubé&¢ podbudowy

Gruba¢ podbudowy nie mie r@ni¢ sig od projektowanej o wtej niz+ 10%.

6.3.6. Zagszczenie podbudowy

Zageszczenie podbudowy naleokresla¢ zgodnie z pkt. 6.2.3. niniejszej ST, w przypadku
gdy zagszczenie wg BN-77/8931-12 jest niethoe.

6.4. Zasady pogbowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy

6.4.1. Niewtdciwe cechy geometryczne podbudowy

Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktére wykazamjeksze odchylenia cech
geometrycznych od okilnych w pkt. 6.3. powinny liynaprawione przez spulchnienie lub
zerwanie do gbokaici co najmniej 10 cm, wyrOwnanie i powtorne gsaxrzenie. Dodanie
nowego materiatu bez spulchnienia wykonanej wargésiyniedopuszczalne.

Jezeli szeroke¢ podbudowy jest mniejsza od szerédigprojektowanej o wicej niz 5 cm i

nie zapewnia podparcia warstwondeym wyzej, to Wykonawca powinien na wtasny koszt
poszerzy podbudow przez spulchnienie warstwy na peticbokas¢ do potowy szerokii
pasa ruchu, dof@nie materiatu i ponowne zggyczenie.

6.4.2. Niewtdciwa grubd¢ podbudowy

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod watgm grubéci Wykonawca wykona
naprave podbudowy. Powierzchnie powinnydgaprawione przez spulchnienie lub
wybranie warstwy na odpowiedngicbokas¢ zgodnie z decyajinspektora nadzoru,
uzupetnione nowym materialem o odpowiednichsa&osciach i ponownie zagzczone.
Roboty te Wykonawca wykona na wiasny koszt. Po waghkdu tych Robot nagpi ponowny
pomiar i ocena gruldai warstwy na koszt Wykonawcy.

6.4.3. Niewtdciwe zagszczenie podbudowy

Podczas odbioru warstwy, wykorzysitiwyniki bada zag:szczenia prowadzonych w
Sposob aigty w czasie budowy, natg obliczy¢ procent wynikow bada

w granicach dopuszczalnych, tzn. gdy wsikk zag:szczenia jest rowny lub wkszy od
wymaganego albo stosunek modutu odksztatceniaetavptnego modutu jest mniejszy od
wymaganego.

Jezeli procent wynikow badaw granicach dopuszczalnych jest mniejszy od 70%stwa
nalezy zerwa i wymieni¢c na now na koszt Wykonawcy.

7. OBMIAR ROBOT

Ogolne zasady obmiaru Rob6t podano w SST D-00.0M\@@nagania ogolne” pkt. 7.
7.1. Jednostkobmiarow

jest 1 m2 podbudowy z kruszywa stabilizowanego raeznie o okrdonej w pkt. 1.3.
grubaci.

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru Robo6t podano w SST D-00.00\@8nagania ogoélne" pkt. 8.



8.1. Roboty uznaje sza wykonane zgodnie z Dokumentgleyojektowa i SST jezeli
wszystkie badania i pomiary wg pkt. 6 daty wynikizgtywne.

9. WARUNKI PLATNO SCI

Ogodlne ustalenia dotygeze podstawy ptatrici
0golne" pkt. 9.

9.1.

Cena jednostkowa obejmuje:

-roboty pomiarowe,

-oznakowanie robot,

-sprawdzenie i ewentualmapraw podtoSa,

podano w SST D.00.00.00. "Wymagania

-wykonanie mieszanki kruszywa zgodnie z regept
-dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania,

-rozitozenie | zagszczenie mieszanki
-przeprowadzenie bafla pomiarow,
-utrzymanie podbudowy.

10. PRZEPISY ZWAZANE

1. PN-88/B-04481 Grunty budowlane. Badania probekiy.

2. PN-77/B-06714/07 Kruszywa mineralne.
obcych.

3. PN-76/B-06714/12 Kruszywa mineralne.
obcych.

4. PN-91/B-06714/15 Kruszywa mineralne.
5. PN-78/B-06714/16 Kruszywa mineralne.
6. PN-77/B-06714/17 Kruszywa mineralne.
7. PN-77/B-06714/18 Kruszywa mineralne.
8. PN-78/B-06714/19 Kruszywa mineralne.
bezpdredna.

9. PN-78/B-06714/26 Kruszywa mineralne.

Badaniand@zanie zawarfgi zanieczyszcze
Badaniand@zanie zawarfgi zanieczyszcze

Badaniand@zanie sktadu ziarnowego.
Badaniand@zanie ksztattu ziarn.
Badaniand@@zanie wilgotngi.
Badaniand@zanie naskliwosci.
Badaniand@zanie mrozoodporéa metod,

Badaniand@@zanie zawarfai organicznych.

10. PN-78/B-06714/28 Kruszywa mineralne. Badanend@zanie zawarfoi siarki metod
bromows.

11. PN-80/B-06714/37 Kruszywa mineralne. Badanend@zanie rozpadu krzemianowego.
12. PN-78/B-06714/39 Kruszywa mineralne. Badanendgzanie rozpadu Selazawego.
13. PN-79/B-06714/42 Kruszywa mineralne. Badanend@zanigcieralngci w bebnie Los
Angeles.

15. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczanieavska piaskowego.

16. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanieutiooldksztatcenia nawierzchni
podatnych i podtza przez obaizenie ptyt.

17. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réennawierzchni planografem i tat
18. BN-77/8931-12 Drogi samochodowe. Oznaczaniesska zagszczenia gruntu.

20. BN-77/8931-12 Oznaczanie wgkia zagszczenia gruntu.



D.04.01.01. Profilowanie z zesgczeniem podi@a
SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
D.04.01.01. PROFILOWANIE Z ZAGSZCZENIEM PODLTZA

1. WSTEP

Roboty ugte w niniejszej SST zgodne s

Z wspolnym stownikiem zamowie

(CPV).

KOD CPV 45233000-9 Roboty w zakresie konstruowainiagamentowania oraz
wykonywania autostrad i drog.

1.1. Przedmiot Szczegotowej Specyfikacji Technigzne

Przedmiotem niniejsze] SS§ s

wymagania dotycgce wykonania i odbioru robot zgaanych z profilowaniem z
zag:szczeniem podi@ zwhzanego z wykonania drogi, chodnika i parkingu

1.2. Zakres stosowania SST

Zakres stosowania niniejszej SST jest zgodny Zerstami zawartymi w SST D-00.00.00
"Wymagania ogolne”

pkt. 1.2.

1.3. Zakres Robot oltiych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej SST dotyeasad prowadzenia robét zzanych z
wykonaniem podiga przeznaczonego do aenia warstw konstrukcyjnych nawierzchni w
ramach robot opisanych w ppkt. 1.1. niniejszej SST.

1.4. Okrdlenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej SST s
zgodne z zamieszczonymi w SST D-00.00.00 "Wymagagddne" pkt. 1.4.

1.5. Ogdélne wymagania dotygz Robot
Ogodlne wymagania dotygee wykonania Robot podano w SST D-00.00.00 "Wymegan
ogolne" pkt. 1.5.

2. MATERIALY
-nie wystpuja

3. SPRET
Ogodlne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-00.00.00 "Wymagania ogoélne" pkt.

Wykonawca przyspujacy do profilowania podiza powinien wykaza
si¢ mazliwoscia korzystania z nagbujacego sprztu:

- rowniarek lub spycharek uniwersalnych z ékie ustawianym lemieszem; Inspektor
nadzoru mee dopuyci¢ wykonanie koryta i profilowanie podta z zastosowaniem spycharki
z lemieszem ustawionym prostopadle do kierunkuypnaaszyny,

- koparek z czerpakami profilowymi (przy wykonywaniaskich koryt),

- walcéw statycznych, wibracyjnych lub ptyt wibrgaych.



Stosowany sprg nie mae spowodowaniekorzystnego wptywu na wdeiwosci gruntu
podiaza.

4. TRANSPORT
Wymagania dotycce transportu zawartg & SST D-02.01.01,,Wykonanie wykopow w
gruntach |-V kategorii.

5. WYKONANIE ROBOT
Ogolne zasady wykonania robét podano w SST D-0000QWymagania ogolne” pkt. 5.

5.1. Warunki przysipienia do Robot

Wykonawca powinien przygic

do profilowania i zagszczenia podta bezpérednio przed rozpoeziem robot zwizanych z
wykonaniem warstw nawierzchni. Wéngejsze przysipienie do profilowania i zagzczania
poditaza i wykonania tych robot z wyprzedzeniemaiee jest wyhcznie za zgod
Inspektora nadzoru, w korzystnych warunkach atrmgstaych.

Po wyprofilowanym i zagszczonym podtzu nie mae odbywa si¢c ruch budowlany,
niezwigzany bezpfrednio z wykonaniem pierwszej warstwy konstrukegwnerzchni.

5.2. Profilowanie podima
Przygotowane w ramach robot ziemnych padtpowinno spetniawymagania podane w
Dokumentacji Projektowej (spadki, pochyleniggduze wysokéciowe).

Podczas sprawdzania stanu padtaaturalnego natg réwniez oceni& rodzaj zalegagego
gruntu w celu gcislenia, w stosunku do Dokumentacji Projektowej |@tadji granic
wystepowania régnych grup nénosci podiaza Gi.

Przed przysipieniem do profilowania podi@ powinno by oczyszczone ze wszelkich
zanieczyszcze btota lub gruntu, ktory ulegt nadmiernemu zawilgniu.

Zaleca s, aby rzdne terenu przed profilowaniem byty o co najmniepbwyzsze ni
projektowane rzdne podiaa.

Jezeli rzedne poditaa przed profilowaniem nie wymagaj

dowiezienia i wbudowania dodatkowego gruntu to grzezysapieniem do profilowania
oczyszczonego podia jego powierzchrinalezy dogzsci¢ 3-4 przejciamisredniego walca
stalowego, gtadkiego lub w inny sposéb zaakceptovmnez Inspektora nadzoru .

Do profilowania naley stosowa réwniarki.Scicty grunt powinien bg
wykorzystany w robotach ziemnych lub w inny spogabkceptowany przez Inspektora
nadzoru.

5.3. Zagszczenie podima

Bezpdrednio po profilowaniu podi@a naley przystpi¢ do jego zagszczania.. Zaggzczanie
poditaza naley kontynuowa do osiagniccia wskanika zagszczenia Is 3 1,00 wedtug
normalnej préby Proctora przeprowadzonej zgodriré&lzZ88/B-04481.

Wskaznik zag:szczenia naley okresla¢ zgodnie z BN-77/8931-12

Wilgotnaos¢
gruntu podt@a podczas zagzczania powinna ldyrowna wilgotndci optymalnej z tolerang;



od — 20% do +10%.

5.4. Utrzymanie wyprofilowanego i zeéggczonego podim
Podtaze po wyprofilowaniu i zagszczeniu powinno yutrzymywane w dobrym stanie.

Jezeli po wykonaniu Robot zwrkanych z profilowaniem i zagzczeniem podia nasipi
przerwa w robotach i Wykonawca nie przystdo natychmiastowego uktadania warstw
nawierzchni, to powinien on zabezpiecpodiaze przed nadmiernym zawilgoceniem na
przykiad przez roztgenie folii lub w inny sposob uzgodniony i zaakcepaoy przez
Inspektora nadzoru.

Jezeli wyprofilowane i zagszczone podiee ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to do
uktadania kolejnej warstwy nioa przysipi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

Po osuszeniu podta Inspektor nadzoru oceni jego stan i ewentualaliecz wykonanie
niezlezdnych napraw.

Jezeli zawilgocenie nagpito na skutek zaniedhaNVykonawcy, to napragwykona on na
wiasny koszt.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-00.00.00"Wymagania ogopid’’ 6.

6.1. Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow
Czestotliwos¢ oraz zakres pomiardw i badayprofilowanego i zagszczonego podia
podaje tabela 1.

Tabela 1

Lp Wyszczegolnienie bada pomiarow Minimalna cgstotliwos¢ bada i pomiaréw
1. Szeroké W miejscach wskazanych przez Inspektora nadzoru

2. Réwna¢

podiwna j. w.

3. Réwna¢

poprzeczna j. w.

4. Spadki poprzeczne j. w.

5. Rzdne wysokéciowe j. w.

6. Zag;szczenie, wilgotn& gruntu j. w.

6.1.1. Szeroka

profilowanego podiza

Szeroka¢ profilowanego podiza nie mae r&nic sie

od szerokéci projektowanej o wicej niz + 10 cm i -5cm.

6.1.2. Rowné&t
Nieréwnaici podtwzne i poprzeczne nalg mierzy tata zgodnie z BN-68/8931-04.
Nierowndaci nie mog przekracz&20 mm.

6.1.3. Spadki poprzeczne
Spadki poprzeczne profilowanego pagtgpowinny by zgodne z Dokumentag]
Projektowy z toleranci + 0,5%.



6.1.4. Rzdne wysokéciowe
Rdéznice pome¢dzy rzdnymi wyprofilowanego podia a rzdnymi projektowanymi nie
powinny przekracza0 cmi -2 cm.

6.1.5. Zagszczenie

Wskaznik zag:szczenia okrdony wg BN-77/8931-12 nie powinien by

mniejszy od podanego w pkt. 5.3.

6.1.6. Wilgotnd¢

Wilgotnos¢ w czasie zagszczania naley badd wg PN-77/B-06714/17.
Wilgotnos¢ gruntu podtaa powinna b¥ rowna wilgotndci optymalnej z tolerangj
od 0% do -2%.

6.2. Zasady pogbowania z wadliwie wykonanym pociem

Wszystkie powierzchnie, ktére wykazwyicksze odchylenia cech geometrycznych
okreslonych w pkt. 6.2. powinny ynaprawione przez spulchnienie delmikasci co
najmniej 10 cm, wyréwnanie i powtdrne zagczenie. Dodanie nowego materiatu bez
spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne

7. OBMIAR ROBOT
Ogolne zasady obmiaru robét podano w SST D-00.00@Bnagania ogolne" pkt. 7.

Jednostk obmiarowg
jest 1 m2 powierzchni wyprofilowanego i z8gczonego podia.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru Rob6t podano w SST D-00.000fnagania ogélne" pkt. 8.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z DokumentgByojektows | SST jezeli wszystkie
badania i pomiary wg pkt. 6 daty wyniki pozytywne.

9. WARUNKI PLATNO SCI

Ogodlne ustalenia dotygeze podstawy ptatrici podano w SST D-00.00.00 "Wymagania
ogolne" pkt. 9.

Cena jednostkowa wykonania 1 m2 padi@bejmuje:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- oznakowanie robdt,

- zatadunek nadmiaru odspojonego gruntyérodki transportowe i odwiezienie na odktad,
- profilowanie dna kcianek koryta lub podia,

- zag;szczenie podia,

- utrzymanie koryta lub podia,

- przeprowadzenie pomiarow i badaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji
technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE



N-88/B-04481 Grunty budowlane. Badanie prolrekiy.
N-77/8931-12 Oznaczanie wgkika zagszczenia gruntu.
N-77/B-06714/17 Kruszywa mineralne. Badaniaagzanie wilgotnsci.

P
B
P
BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar nierGenoeawierzchni planografem i tat

1.
2.
3.
4.



SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
D.02.01.01. WYKONANIE WYKOPOW -WYWOZ NADMIARU ZIEMI

1. WSTEP

Roboty ugte w niniejszej SST zgodne s

Z wspolnym stownikiem zamowie

(CPV).

KOD CPV 45233000-9 Roboty w zakresie konstruowafiagamentowania oraz
wykonywania autostrad i drog.

1.1. Przedmiot Szczegotowej Specyfikacji Technigzne

Przedmiotem niniejszej SSE wymagania szczegétowe dotyice wykonania i odbioru
wykopow w ramach wykonania chodnika,drogi,parkingu

1.2. Zakres stosowania SST

Zakres stosowania niniejszej SST jest zgodny ZAerstami zawartymi w SST D-00.00.00
"Wymagania ogolne" pkt. 1.2.

1.3. Zakres robot oklych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej SST dotyeasad prowadzenia wykopow z@anych z
robotami opisanymi w ppk. 1.1. niniejszej specydika

1.4. Okrdlenia podstawowe
Okreslenia podstawowe podane w niniejszej S Egodne z zamieszczonymi w
SST D-00.00.00 "Wymagania ogolne" pkt. 1.4.

1.5. Ogdélne wymagania dotygz robdét
Ogodlne wymagania dotygee wykonania Robot podano w SST D-00.00.00 "Wymegan
ogolne" pkt. 1.5.

2. MATERIALY

Wykonawca ma obowzek biezacej kontroli i oceny warunkéw gruntowych w trakcie
wykonywania wykopow i ich poréwnywania z ,,Wynikab@ada

odwierconych prébek”. W przypadku stwierdzenia daszzych rénic,

Wykonawca wpisem do Dziennika Budowy zawiadamigno Inspektora nadzoru celem
uzyskania decyzji.

Roboty ziemne naly wykonywa na podstawie nagiujacych danych geotechnicznych:
a/ wynikoéw bada gruntow i ich uwarstwieg,

b/ biezacej obserwacji podia gruntowego w wykopach,

c/ zaszeregowania gruntow do odpowiedniej kategayiPN-S-02205.

3. SPRZET
Ogodlne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-00.00.00 "Wymagania ogoélne" pkt.

3.1 Sprzt do robot ziemnych

Wykonawca przyspujacy do wykonania rob6t ziemnych powinien wykéasg
mozliwoscia korzystania z nagpujacego spretu do:

- odspajania i wydobywania gruntoéw (ngizia mechaniczne, koparki, tadowarki, itp.),
- jednoczesnego wydobywania i przemieszczania gwgspycharki, rowniarki, itp.),

- transportu mas ziemnych (samochody wywrotki, sgrody skrzyniowe, itp.),

- sprztu zagszczajcego (walce, ubijaki, ptyty wibracyjne itp.).



4. TRANSPORT

Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w SST D-00.00.00 "Wymaganiéneg
pkt. 4.

4.1. Transport gruntu powinien odbytvsic samochodami samowytadowczymi.

4.2. Przy ruchu po drogach publicznyehdki transportu powinny spetdiavymagania
podane w SST D-00.00.00 "Wymagania ogolne” pkt. 1.1

5. WYKONANIE ROBOT

Ogodlne zasady wykonania Robdét podano w SST D-00000Wymagania ogolne” pkt.5.
5.1. Przygotowywanie podia

5.1.1. Przed przygpieniem do wykonywania wykopow Wykonawca ma okaek
sprawdzé zgodnda¢ rzednych terenu z danymi wg Dokumentacji Projektowe;.

Wszelkie odsgpstwa powinny b§ udokumentowane zapisem w Dzienniku Budowy i
potwierdzone przez Inspektora nadzoru.

5.1.2. Wykonawca, przed przgpteniem do wykonywania wykopow, powinien za pomoc
dobrze widocznych palikow lub wiech wyznaéay terenie krawdzie przecicia
powierzchni zewetrznych skarp wykopdéw z terenem w miejscach zgotreytokalizacy
przekrojéw poprzecznych w Dokumentacji Projektowej.

5.2. Wykonywanie wykopow

5.2.1. Metoda wykonywania robét ziemnych powinné édgbrana w zataosci od wielkaci
robét, gebokasci wykopu, uksztattowania terenu, rodzaju gruntazgoosiadanego stz
mechanicznego. Wykopy te powinnydyykonywane w takim okresie, aby po ich
zakaczeniu mana byto przysfpi¢ natychmiast do uformowania koryta i zémia warstw
podbudowy.

5.2.2. Wykonawca winien wstrzyaykonywanie wykopow w warunkach atmosferycznych
powodupcych ich nadmierne zawilgocenie.

5.2.3. W czasie wykonywania wykopéw na Wykonawoycgywa odpowiedzialridé

za bezpieczestwo obszaru przylegtego do wykopow, wraz ze zrjagyuni sk tam
budowlami. Jeeli na terenie robét ziemnych zosiastwierdzone urglzenia podziemne nie
objcte Dokumentagj Projektows (kable, przewody, itp.)dulz niewypaty, wowczas roboty
nalezy przerwa i powiadomé o tym fakcie Inspektora nadzoru, ktéry podejmieyd
odnanie kontynuacji robot.

5.2.4. Wymiary wykopéw w planie powinny &gdostosowane do wymiaréw budowli w
planie, sposobu ich wykonaniaghbkadsci i rodzaju gruntu, poziomu wody gruntowe;.
5.2.5. Wykopy powinny hyywykonane bez naruszenia naturalnej struktury grdng
wykopu.

5.2.6. Odspojone grunty powinnydy

-okreslenie miejsca shatdowania najedo Wykonawcy robot.

5.2.7. Wykopy naley wykonywa z zachowaniem odpowiedniego spadku paakago,
nadajic przekrojom poprzecznym spadki uthwiajace szybki odptyw wod z wykopu.
5.2.8. Wykonawca powinien, o ile wymag#ggo warunki terenowe, wykofia

urzadzenia, ktére zapewsnbdprowadzenie wod opadowych poza obszar Robotgiemtak,
aby zabezpieczygrunty przed przewilgoceniem i nawodnieniem.

Jezeli wskutek zaniedliaWykonawcy grunty ulegnnawodnieniu, ktore spowoduje ich
trwala nieprzydatné¢, Wykonawca ma obowzek usungcia tych gruntéw i zagpienia ich
gruntem przydatnym. Koszt tych robét ponosi Wykooaw

5.2.9. Z chwih przyshpienia do ostatecznego profilowania koryta w korpazgemnym
dopuszcza giw nim jedynie ruch maszyn wykoniglych £ czynnag¢.

5.2.10. Wskanik zag:szczenia Is gruntdw rodzimych w wykopie powiniennasic 1,00.
Wskaznik zag:szczenia naley kontrolowa trzy razy na dziennej dzialce roboczej, lecz nie
rzadziej nk co 50 m.



5.2.11. Dokfadn& wykonania Robdét powinna by sprawdzana w przekrojach poprzecznych
nie rzadziej ni co 50 m.

Przy wykonywaniu pomiaréw i porownywaniu uzyskanyeynikdéw z zatagonymi w
Dokumentacji Projektowej, dopuszcza sastpujace tolerancje:

-wymiary wykopdéw w planie magsie¢ rézni¢ o £ 10 cm,

-ostateczny poziom dna wykopu o0 + 1 cm i -3 cm,

-pochylenia skarp wykopdéw o + 10% waitowyrazonej tangensemaka.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

Ogodlne zasady kontroli jakoi Robét podano w SST D-00.00.00 "Wymagania ogopie.’ 6.
7. OBMIAR ROBOT

Ogollne zasady obmiaru Robot podano w SST D-00.00M3Pmagania ogolne” pkt. 7.

7.1. Jednostkobmiarow jest 1 m3 wykopdw.

7.2. Obgtosci wykopdw liniowych leda obliczone przez Wykonawaa podstawie
przekrojow poprzecznych wykonanych w terenie i gpplzonych przez Inspektora nadzoru.
7.3. Obmiar nie me obejmowa objetosci nie wykazanych w Dokumentacji Projektowej, za
wyjatkiem zatwierdzonych przez Inspektora nadzoru.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru Rob6t podano w SST D-00.00M0fnagania ogélne" pkt. 8.

8.1. Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z Dokumentgleyojektows i SST jezeli
wszystkie pomiary wg pkt. 5.2.11 i 5.2.12 daty wgimpozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrici podano w SST D-00.00.00 "Wymagania
ogolne" pkt. 9.

9.1. Cena jednostkowa 1 m3 wykopu obejmuje:

-prace pomiarowe,

-oznakowanie robot,

-wykonanie wykopu,

-transport gruntu w miejsce tymczasowego zhatdoayani
-przemieszczenie gruntu bezpadnio w miejsce wbudowania,
-wyprofilowanie skarp zgodnie z DokumentaBjrojektowa,
-wykonanie odwodnienia na czas budowy,

-wykonanie wymaganych pomiaréw i bada

10. PRZEPISY ZWAZANE

1. PN-B-02480

Grunty budowlane. Okggenia. Symbole. Podziat i opis gruntow.
2. PN-B-04481

Grunty budowlane. Badania probek gruntow.

3. PN-B-04493

Grunty budowlane. Oznaczanie kapilatidierne;.

4. PN-S-02205

Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badan
5. BN-64/8931-01

Drogi samochodowe. Oznaczenie wakiia piaskowego.

6.

BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie moddksztatcenia nawierzchni
podatnych i podtza przez obeizenie piyh.

7. BN-77/8931-12

Oznaczanie wskaika zagszczenia gruntu
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