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ROZBIORKA KRAWEZNIKOW BETONOWYCH

1. WSTEP

Grupa robot: Roboty w zakresie konstruowania, fundamentowania oraz wykonywania nawierzchni
autostrad, drdog i parkingéw .

KOD CPV: 45111300-1 Roboty rozbiérkowe
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczne]\Sa wymagania dotyege wykonania i odbioru robét
zwigzanych z rozbiork elementéw drég — kraynikdw w ramach zadania pod nagyZagospodarowanie centrum
wsi Ptoniawy-Bramura ,,

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokument prgetwy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji dina
drogach.

1.3. Zakres robét obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t aganych z rozbidrk
— kraweznikow, obrzey i opornikéw,

— Sciekow.

1.4. Okredlenia podstawowe

Stosowane okibenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z
definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymagaogdlne” pkt 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot
Ogoblne wymagania dotygee robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdjrkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatlow

Ogoblne wymagania dotygeze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, paa OST D-M-00.00.00
+~Wymagania ogolne” pkt 2.

3. SPRAT

3.1. Ogdlne wymagania dotycgce spratu
0Ogoblne wymagania dotygee sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” kt
3.2. Sprat do rozbiorki

Do wykonania robét zwzanych z rozbiork kraweznikdw betonowych mie by wykorzystany spra podany
ponizej, lub inny zaakceptowany przez Inspektora nadzoru

- tadowarki,

zurawie samochodowe,

samochody gizarowe,

mioty pneumatyczne,
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pity mechaniczne,
frezarki nawierzchni,
koparki.

4. TRANSPORT

4.1. Ogo6lne wymagania dotycgce transportu
Ogblne wymagania dotygee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagagiélne” pkt 4.
4.2. Transport materiatow z rozbiorki

Materiat z rozbidrki mena przewozi dowolnymsrodkiem transportu.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robo6t podano w OST D-M-@00 ,Wymagania ogoélne” pkt 5.
5.2. Wykonanie robo6t rozbiérkowych

Roboty rozbiérkowe kragznikéw betonowych obejmajusungcie z terenu budowy wszystkich elementéw
wymienionych w pkt 1.3, zgodnie z dokumeniggjojektova, SST lub wskazanych przez Inspektora nadzoru.
Jeili dokumentacja projektowa nie zawiera dokumentasyentaryzacyjnej lub/i rozbiérkowej, Inspektordzaru
moze polect Wykonawcy sporgdzenie takiej dokumentacji, w ktérej zostanie ékmay przewidziany odzysk
materiatow.

Roboty rozbiérkowe mma wykonywaé mechanicznie lubecznie w sposéb okéwny w SST lub przez Inspektora
nadzoru.

Wszystkie elementy nitiwe do powtérnego wykorzystania powinnydaysuwane bez powodowaniagzinych
uszkodzé. O ile uzyskane elementy nie ataje wlasndcia Wykonawcy, powinien on przewié je na miejsce
okreslone w SST lub wskazane przez Inspektora nadzoru.

Elementy i materialy, ktére zgodnie z SST sk wlasndcia Wykonawcy, powinny b§ usungte z terenu budowy.
Doty (wykopy) powstate po rozhiérce znajdcg st w miejscach, gdzie zgodnie z dokumenrdaajojektovy beda
wykonane wykopy drogowe, powinny btfymczasowo zabezpieczone. W szczednoalezry zapobiec
gromadzeniu siw nich wody opadowej.

Doty w miejscach, gdzie nie przewiduje siykonania wykopow drogowych nalewypetni, warstwami,
odpowiednim gruntem do poziomu otaczaigo terenu i zagci¢ zgodnie z wymaganiami okdlenymi w OST D-
02.00.00 ,Roboty ziemne”.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogoblne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania og3lpkt 6.
6.2. Kontrola jakosci robét rozbiérkowych

Kontrola jakaci rob6t polega na wizualnej ocenie kompldtiavykonanych robdt rozbiérkowych oraz
sprawdzeniu stopnia uszkodzenia elementéw przeangzh do powtérnego wykorzystania.

Zagzszczenie gruntu wypetnigjego ewentualne doty po useityich elementach nawierzchni, ogrofizeorzepustow
powinno spetnié odpowiednie wymagania oktene w OST D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-00@(Wymagania ogolne”  pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarowy robot jest:
- m (metr).
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8. ODBIOR ROBOT
Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w OST D-M-000QWymagania ogoine” pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotycgre podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygee podstawy pfatrsoi podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt
9.2. Cena jednostki obmiarowe;j

Cena wykonania rob6t obejmuje:

— odkopanie krawznikdw, obrzey i opornikéw wraz z wyjciem i oczyszczeniem,
— zerwanie podsypki cementowo-piaskowej i ew. taw,

— zaladunek i wywiezienie materiatu z rozbiorki,

- wyréwnanie podiga i uporadkowanie terenu rozbiorki.
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