D-01.02.04 Rozbioérka chodnikéw o nawierzchni biazmej ,DIM PROJEKT” mgr irt. Leszek Chmielewski

SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA | ODBIORU ROBOT

D-01.02.04.

ROZBIORKA CHODNIKOW O NAWIERZCHNI BITUMICZNEJ

1Zagospodarowanie centrum wsi Ptoniawy-Bramura” .



D-01.02.04 Rozbioérka chodnikéw o nawierzchni biazmej ,DIM PROJEKT” mgr irt. Leszek Chmielewski

SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT
D-01.02.04.

ROZBIORKA CHODNIKOW O NAWIERZCHNI BITUMICZNEJ

1. WSTEP

Grupa robot: Roboty w zakresie konstruowania, fundanentowania oraz wykonywania nawierzchni
autostrad, drég i parkingéw .

KOD CPV: 45111300-1 Roboty rozbiérkowe
1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokument farg@wy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacjibt
na drogach

1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej YST wymagania dotyere wykonania i odbioru robét
zwiazanych z rozbiork chodnikéw o nawierzchni bitumicznej w ramach zaalgod nazw ,Zagospodarowanie
centrum wsi Ploniawy-Bramura ,,

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokumenttarg@wy przy realizacji robét na drogach.

1.3. Zakres rob6t obgtych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t zganych z rozbidrk
Chodnikéw o nawierzchni bitummicznej ,

1.4. Okredlenia podstawowe
Stosowane okigenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z
definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymagawnigoine” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotysze rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania og0jwkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotycrce materiatow

Ogblne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, pudsv OST D-M-00.00.00
+~Wymagania ogoélne” pkt 2.
3.1. Ogdélne wymagania dotycgce spratu

Ogolne wymagania dotysze sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” kt
3.2. Sprat do rozbiorki

Do wykonania rob6t zwzanych z rozbiérk maze by wykorzystany sprg podany poriej, lub inny
zaakceptowany przez Inspektora nadzoru:
-tadowarki,
-samochody gizarowe,
-mioty pneumatyczne,
-pity mechaniczne,
-koparki.
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4. TRANSPORT
4.1. Ogoblne wymagania dotycgce transportu
Og6lne wymagania dotygee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagagaine” pkt 4.
4.2. Transport materiatéw z rozbiorki
Materiat z rozbiorki ména przewoz dowolnymsrodkiem transportu.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogollne zasady wykonania robét podano w OST D-MQQO0 ,Wymagania ogélne” pkt 5.
5.2. Wykonanie robo6t rozbidérkowych

Roboty rozbiorkowe obejmaiusunicie z terenu budowy wszystkich elementéw wymienamy pkt 1.3.

Jeli dokumentacja projektowa nie zawiera dokumentaojientaryzacyjnej lub rozbiérkowej, Inspektor
nadzoru mee polect Wykonawcy sporgzenie takiej dokumentacji, w ktdrej zostanie élary przewidziany
odzysk materiatéw.

Roboty rozbidrkowe mma wykonyw& mechanicznie lubgcznie w sposéb okémny przez Inspektora
nadzoru.

Wszystkie elementy nitiwe do powtdrnego wykorzystania powinny doysuwane bez powodowania
zbednych uszkodae O ile uzyskane elementy nie staie wlkasndcia Wykonawcy, powinien on przewié je na
miejsce okrélone przez Inspektora nadzoru.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robét

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.

6.2. Kontrola jakosci rob6t rozbiérkowych

Kontrola jakdci rob6t polega na wizualnej ocenie kompldtiovykonanych robét rozbiérkowych oraz
sprawdzeniu stopnia uszkodzenia elementdéw przeangzh do powtérnego wykorzystania.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w OST D-M-00@QWymagania ogolne”  pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostlk obmiarows rob6t zwhzanych z rozbiérkjest:
chodnika - i (metr kwadratowy),

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w OST D-M-0@@QWymagania ogoélne” pkt 8.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogdlne ustalenia dotygeze podstawy ptatrssi podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt
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9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania rob6t obejmuije:
reczne wygcie ptyt chodnikowych, lub rozkucie i zerwanie imhymateriatéw chodnikowych,
ew. przesortowanie materiatu uzyskanego z rozbigr&elu ponownego jegazycia, z utceniem na poboczu,
zerwanie podsypki cementowo-piaskowej,
zaladunek i wywiezienie materiatéw z rozbiorki,
wyréwnanie poditga i uporadkowanie terenu rozbiorki;

10. PRZEPISY ZWAZANE

Normy

PN-D-95017
PN-D-96000
PN-D-96002
PN-H-74219
PN-H-74220

agrodPE

PN-H-93401
PN-H-93402
BN-87/5028-12

©~No

9. BN-77/8931-12

Surowiec drzewny. Drewno tartaczmesig.

Tarcica iglasta ogélnego przeznaezeni

Tarcicadtiasta ogoélnego przeznaczenia

Rury stalowe bez szwu walcowane macgoogblnego stosowania

Rury stalowe bez szwuagriione i walcowane na zimno ogélnego
przeznaczenia

Stal walcowanaatéwniki rownoramienne

Ktowniki nierownoramienne stalowe walcowane naagor

Gwalzie budowlane. Gwalzie z trzpieniem gtadkim, odglym i
kwadratowym

Oznaczenie wgkika zagszczenia gruntu.
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